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Kapitel 1 T12D Fernsteuerung Einfiihrung

1.1 Achtung bei der Verwendung der Fernsteuerung

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

Verwenden Sie die Fernsteuerungnicht bei Regen oder Schnee! Regenwasser oder Feuchtigkeit konnen durch die
Licken in den Tasten oder Schaltern in die Fernsteuerungeindringen und dazu fiihren, dass das Modell instabil wird
oder sogar auBer Kontrolle gerdt. Darliber hinaus kénnen solche Witterungsbedingungen auch Stérungen der
Fernsteuerungverursachen, was zu Kontrollverlust und Unféllen fiihren kann! Wenn es unvermeidlich ist, dieses
Produkt bei nassem Wetter zu benutzen (z.B. bei einem Wettbewerb), decken Sie bitte die Fernsteuerungund den
Empfanger mit einer Kunststoffbeutel oder einem wasserdichten Tuch ab und fliegen Sie nicht, wenn es blitzt.

Es ist verboten, dieses Produkt in Giberfullten Gebieten und an Orten, die durch nationale Vorschriften verboten
sind, zu benutzen!

Bitte lassen Sie Kinder dieses Produkt nicht beriihren. Es ist kein Spielzeug und ist nicht fiir Personen unter 14
Jahren geeignet. Bitte achten Sie besonders darauf, wenn Sie es an Orten einsetzen, an denen Kinder anwesend
sind.

Bitte fliegen Sie nicht im Dunkeln und halten Sie sich beim Fliegen strikt an die ortlichen Gesetze und Vorschriften.
Fliegen Sie sicher!

Stellen Sie sicher, dass der Gashebel und die Feinabstimmung auf die niedrigste Stufe eingestellt sind, bevor Sie
den Empfanger einschalten. Schalten Sie dann die Leistung der Fernsteuerungein und Uberprifen Sie, ob die
Leistung den Arbeitsanforderungen entspricht, bevor Sie die Leistung des Empfangers einschalten!

Uberpriifen Sie vor dem Betrieb des Modells, ob die Servobewegungen mit der entsprechenden Kniippel-Richtung
Ubereinstimmen. Falls dies nicht der Fall ist, passen Sie die Servobewegungen bitte vor der Verwendung an!

Es ist verboten, zuerst die Fernsteuerungauszuschalten und dann die Stromversorgung des Modells zu trennen.
Bevor Sie die Verwendung beenden, schalten Sie bitte zuerst die Stromversorgung des Empfangers und des
gesteuerten Gerats aus, und dann die Stromversorgung der Fernsteuerung. Bei falscher Reihenfolge kann es zu

einem Kontrollverlust und einem Unfall kommen!

1.2 T12D Grundlegende Einfiihrung

1.2.1 Technische Spezifikationen

T12D Fernsteuerung

Fernsteuerung
174.3*206.9%106.9mm
Abmessungen
Fernsteuerung
536g
Gewicht

Batteriefach

114.4*35.4*32mm(Lange * Breite * Dicke)

Abmessungen



Lange der Antenne 90mm

Anzahl der Kanale 12 vollproportionale Kanale, 5-12 Kanale programmierbar

Ubertragungsfrequenz 2.4GHz ISM Band (2400MHz~2483.5MHz)

Streuspektrum FHSS 67 Kanale programmierbar
Ausgangssignal PWM, SBUS, PPM, CRSF
Betriebssystem freeRTOS+LVGL GUI
Unterstutzte

Unterstitzt ELRS, Crossfire und andere gangige RF-Adapter
RF-Adapterarten

| In Verbindung mit dem R16F-Empfanger, der Flugsteuerung und dem GPS kénnen Breitengrad, Langengrad,
Telemetrie
Entfernung, Anzahl der Satelliten, Kurs und andere Informationen in Echtzeit Gbertragen werden.

Antwortgeschwindigkeit 3ms, 4ms, oder 14ms (optional)

Kanalauflosung 4096, 0.25us pro Schritt
Modulationsmodus GFSK

Kanalbandbreite 400KHz

Kanalabstand 1200KHz

Sendeleistung <100mW(20dBM)

Nachbarkanalunter
>36dBM
driickungsverhaltnis



Ubertragungsrate

Empfangsempfindlichkeit

PWM Ausgangsbereich

Ubertragungszyklus

des Frames

Betriebsspannung

Type-C-Anschluss

Spannung und Strom

Betriebsstrom

Fernsteuerungsabstand

Unterstiitzte Modelle

Alarm bei niedriger

Spannung

Anzahl der

Speichermodelle

Sub-ID-Datenspeicher

38kbps

-104dBM

875-2125

15ms/pro Frame

7,4V bis 18 V (8 x AA-Batterien, 25-4S LiPo oder 18650 Lithium-lonen-Batterie).

Wenn ein externes Modul angeschlossen ist, stellen Sie bitte sicher, dass die Batteriespannung den
Betriebsspannungsbereich des Moduls nicht iberschreiten kann.

Eingangsspannung: 5V (kann Uber ein Typ-C-Kabel an einen Computer oder eine Powerbank angeschlossen
werden, um den T12D mit Strom zu versorgen)

Eingangsstrom: Nennstrom 500mA

Ausgangsspannung: 4.6V-5.0V

Ausgangsstrom: Maximalstrom 1A

100+10mA@8.4V DC

Interne RF: Luftstabilitatsdistanz 4000 Meter (die tatsachliche Steuerabstand hangt von der Flugumgebung

ab).

Externe RF: Hangt von der Steuerabstand des Langstreckenmoduls ab.

Hubschrauber, Starrfligler, Segelflugzeuge, Autos, Boote, Roboter, Mechs und alle anderen Modelle.

vorhanden, mit einstellbarem Warnwert.

50 Gruppen

16 Gruppen



Simulatormodus Externe Simulatoren unterstitzt

Trainer-Funktion Unterstutzung
Display 2,8 Zoll 16-Bit Echtfarbbildschirm, 320 x 240 Pixel
Unterstutzte

R12F(Standard), R16F, R8EF, R8FM, R8SM, R8XM, R8FGH, R8FG, R7FG, R6FG, R6F, R4FGM, R4F.
Empfangermodelle

Betriebstemperatur -30°C bis 85°C

Unterstutzte
Ardupilot, pix4, beta, arduino, Raspberry Pi (Raspberry Pi) , Verbindung mit sbus-Signal.
Board-Hardwaremodelle

R12F Empfanger

Empfanger

35.6%25%13.6mm
Abmessungen
Empfanger

11.8g
Gewicht
Anzahl der Kandle 12 Kanéle
Betriebsspannung 3~12V (Unterstitzung von Hochspannungsservos)
Betriebsstrom 3743mA bei 5V
Lange der Antenne 205mm
Ausgangssignal SBUS, CRSF und PWM



Ubertragungsfrequenz 2.4GHz ISM Band (2400MHz~2483.5MHz)

Streuspektrum FHSS 67 Kanale pseudorandom

Kanalauflosung 4096, 0.25us pro Schritt

Anwendung des Modells  Hubschrauber, Starrfliigler, Segelflugzeuge, Autos, Boote, Roboter, Mechs und alle anderen Modelle.

Fernsteuerungsabstand Luftdistanz 4000 Meter, die tatsachliche Steuerabstand hangt von der Flugumgebung ab.

Kann tiber eine Typ-C-Kabel mit dem Computer verbunden werden, um Updates durchzufiihren. Der
Online-Upgrade
USB-Laufwerk-Modus ermdoglicht einfache Bedienung und erleichtert das Hinzufligen neuer Funktionen.

Reaktion-
3ms, 4ms oder 14ms (optional)
Geschwindigkeit

Betriebstemperatur -30°C bis 85°C

Kompatible
T16D/T12D/T8FB/T8S/RC8X/RC6GS V3/RCAGS V3/RC6GS V2/RCAGS V2/RC6GS/RCAGS
Fernsteuerung

1.2.2 Ausriistungsliste

T12D Fernsteuerungx1 R12F Empfangerxl Type-C Kabelx1
i
di oo
=
Haken und Federx1 Gebrauchsanleitungx1 Verpackungsboxx1



1.2.3 Fernsteuerungshardware

Beispielsweise mit dem Gashebel links:

Antenne

VRA(Knopf) VRB(Knopf)

SWC(3-Pos-Schalter)
SWD(2-Pos-Schalter)

SWB(3-Pos-Schalter)

SWA(3-Pos-Schalter)

HF LED

Querruder/Héhenruder
Ein-/Ausschlater

Power-Anzeiger

Seitenruder/ Gasruder

Gastri Buzzer
_ as ra.mmung Héhentrimmung
Seitentrimmung Quertrimmung
Mode Taste
Push Taste
End Taste Dial
LCD-Bildschirm
Haken
> y
' Griff
wo 44 I AV e
VRD(Knopf) J ® |!—VRC(Knopf)
] == HF-Kopf
L Befestigungslocher
Batteriefach

(unterstitzt 8 AA-Batterien) ﬁ

Batteriefach

(unterstitzt 25-45 Lithium-Batterien, beim Anschluss des HF-Kopfes ist darauf zu achten,

dass die Batteriespannung die Betriebsspannung des HF-Kopfes nicht liberschreitet)



Typ-C-Anschluss Simulator-Schnittstelle

(fur Firmware-Upgrade/tempordre Stromversorgung,

Datenkopierer/drahtiose Trainerfunktion)
Hinweis:
1. Wenn die Modulauswahl am T12D auf , extern” eingestellt ist, wird der Sendermodus der Fernsteuerung deaktiviert,
und die griine Sendeanzeige erlischt.
2. Der Type-C-Anschluss des T12D kann nicht nur fir Firmware-Updates und Datensicherung verwendet werden,
sondern auch zur tempordren Stromversorgung des T12D. Wenn die Batterie der Fernsteuerung leer ist oder der
Simulator betrieben wird, kdnnen Sie ein Stromversorgungsgerat wie ein mobiles Netzteil oder einen Computer an den
Type-C-Anschluss der Fernsteuerung anschliefen, um die Fernsteuerung mit 5 V zu versorgen und die Fernsteuerung
dann wie gewohnt zu verwenden. Die Eingangsspannung am Type-C-Anschluss des T12D darf nicht iber 5 V liegen, da

die maximale Eingangsspannung 5 V betragt.

1.2.4 Grundlegende Bedienung der Fernsteuerung

Schritt 3: \ Schritt 2
Modus-Funktionstaste: Driicken Sie kurz die ,Modus"-Taste

Halten Sie den Netzschalter gedriickt,
auf der Hauptschnittstelle der Fernsteuerung, um die Fernsteuerung einzuschalten.

um das ,Hauptmeni" aufzurufen.

Schritt 4:
Auswahl- und Push-Taste:
Drehen Sie das ,Push Wheel"

Schritt 5:

Driicken Sie einmal die ,Ende“-Taste,

um die Kanaliiberwachungsschnittstelle aufzurufen,
driicken Sie sie zweimal, um die Flugsteuerungstelemetrie aufzi um ,Cursor zu bewegen" oder
Driicken Sie kurz die ,Ende“-Taste in der Funktionseinstellungssehpittstelle, .Funktionssollwert zu addieren oder zu subtrahieren”

um zum vorherigen Schritt zuriickzukehren. \ driicken Sie ,Push" Taste, um zu bestétigen.

Schritt 1:
Stromversorgung: Die T12D unterstitzt drei Batterietypen: 8 AA-Batterien, 2S-4S-LiPo oder 18650-Lithiumbatterien.

(Stellen Sie sicher, dass die Batteriespannung die Betriebsspannung des HF-Kopfes nicht tiberschreitet, um Schaden zu vermeiden.)



1.2.5 Startanzeige

Mode!_01 @ '""Tl 8.0V [
@ Q@ @ ©®

[ ma]
Modus: Mgl)ﬂ. {oogoozoo |

x Ni

00:02:71"

@ RSSI: —99 dbm
! W OrRWV: 5V |
% @EXTV: 12V~
- |y P—

l
i
1
i
|
|
|
|

Nachdem Sie den Einschalttaste der Fernsteuerung langer gedriickt haben, wird auf dem Bildschirm folgende
Abbildung angezeigt:

@Der Name des aktuell verwendeten Modells. In der Schnittstelle ,Modellverwaltung” kénnen Sie Modelle
verwalten. Die T12D speichert bis zu 50 Modellgruppen. Vor dem Betrieb prifen Sie bitte, ob das angezeigte Modell mit
dem tatsachlich verwendeten Modell ibereinstimmt. Eine falsche Auswahl kann zu fehlerhaften Servo-Einstellungen
und Schaden am Modell fuhren.

@ Modulauswahl. Dies kann in der Schnittstelle Empfangereinstellungen - Einstellungen des HF-Kopfes eingestellt
werden. Wenn das eingebaute Modul ausgewahlt ist, wird hier IN angezeigt; wenn das externe Modul ausgewahlt ist,
wird hier EX angezeigt.

@ Senderturm-Symbol. Nachdem sich die Fernsteuerung erfolgreich mit dem Empfanger verbunden hat, zeigt die
Fernsteuerung dieses Senderturm-Symbol. Das Symbol gibt die Signalstarke zwischen der Fernsteuerung und dem
Empfanger an.

@ Batteriespannung der Fernsteuerung.

@ Anzeige des Batteriestands der Fernsteuerung.

@ Aktueller Flugmodus.

@ Uhren 1 und Uhren 2. Bewegen Sie den Cursor zu Uhren 1 oder Uhren 2. Driicken Sie kurz die Push-Taste, um
die Zeit zu starten oder zu stoppen, oder halten Sie sie langer gedriickt, um zurlickzusetzen.

Der Signalstarkenwert des Empfangers. "NULL" bedeutet, dass kein Signal vorhanden ist oder dass der
Empfanger und der Fernsteuerung nicht erfolgreich gekoppelt wurden. Je ndher der RSSI-Wert bei 0 liegt, desto starker
ist das Signal. Je groRer der negative RSSI-Wert ist, desto schwacher ist das Signal.

@ Die Versorgungsspannung des Empfangers;

Batteriespannung am Modell. Wenn Sie einen Empfanger mit Rickholfunktion verwenden und das
Rickholkabel korrekt angeschlossen ist, zeigt der Bildschirm der Fernsteuerung die externe Spannung an.

@ Bildschirmsperre. Bewegen Sie den Cursor auf die Position fir die Bildschirmsperre und halten Sie die
Push-Taste gedriickt, um sie zu sperren oder zu entsperren. Wenn der Bildschirm gesperrt ist, ist die Sperre rot. Zu
diesem Zeitpunkt funktionieren weder das Push-Rad noch die Modustaste, aber Sie kdnnen kurz die End-Taste driicken,
um schnell die Kanaliiberwachungsschnittstelle anzuzeigen.

Driicken Sie in der Hauptschnittstelle der Fernsteuerung lange auf die Push-Taste, um die Sperre aufzuheben, die
Bildschirmsperre wird weiR, die Sperre ist aufgehoben, und alle Tastenfunktionen sind wieder verfiigbar.

@ Am Beispiel des linken Gashebels (US-Hand) befinden sich am unteren sowie am linken und rechten

Bildschirmrand vier Skalenmarkierungen. Diese zeigen die physikalische Feinabstimmung fir Querruder, Héhe, Gas und

10



Richtung der Fernsteuerung an. Die Markierungen entsprechen den vier Feinabstimmungsschaltern der Fernsteuerung
(siehe 1.2.3 Beschreibung der Fernsteuerungshardware). Beachten Sie, dass Sie diese Feinabstimmung nicht flr die
Einstellung des Modells vor dem ersten Flug verwenden sollten, diese Feinabstimmung ist fir die Einstellung der

Fluglage des Modells beim Horizontalflug wahrend der ersten Zeit der Arbeit am Modell.

1.2.6 Sprachauswahl

Die Menioberflache ist in mehreren Sprachen verfiigbar, darunter Chinesisch, Englisch, Deutsch, Franzosisch,
Russisch, Japanisch, Spanisch, Koreanisch, Thai und Polnisch. StandardmaRig ist das Meni auf Englisch eingestellt und
Sie kénnen jede andere gewiinschte Sprache auswahlen.

Schalten Sie T12D ein, driicken Sie kurz die Modustaste,

um Hauptmeni->Fernsteuerungseinstellungen->Systemeinstellung->Sprache aufzurufen, und wahlen Sie dann die

gewlinschte Sprache aus.

Model_01 INYoull 8. 0V [1imigll Mode | _01 VR INY.all 8.0V [mmm}

Model| _01

Hauptmenil Sendereinstel lungen

= Jcrundeinste n" erweiterte

E@ Iiunzen Elnst::ll lung

Systemeinstel lungen
Model | ichaltereinstel lung She

= = T
Systemeinstel lunge Start Einstellunge =

Lautstarke
VIBRATION

Kniippelmodus  Themen Einstellungen

Deutsch

& Empfénger

[-) Einstel lung
T el lungen ' RF l on

Trainer Uber
Uhren

Sendereinst

ationsintensits [RACHEIE

espanol

1.2.7 Fernsteuerungsspannungsalarms

Die Standard-Alarmspannung des T12D-Fernsteuerungs betragt 7,2 V. Wenn die Eingangsbatteriespannung unter
7,2 V féllt, gibt die Fernsteuerung einen Piep-Piep-Piep-Alarmton ab. Die minimale Alarmspannung des Fernsteuerungs
kann nach dem tatsachlichen verwendeten Batteriespezifikation angepasst werden.

Einstellungsmethode: Driicken Sie kurz die Modustaste, um das Hauptmeni aufzurufen ->
Fernsteuerungseinstellung -> Systemeinstellung -> Spannungsalarm. Wenn Sie eine 2S-Lithiumbatterie verwenden,
wird empfohlen, die Mindestalarmspannung nicht unter 7,4 V einzustellen; wenn Sie eine 3S-Batterie verwenden, wird

empfohlen, sie nicht unter 11,1 V einzustellen.

1.2.8 Flugsteuerungstelemetrie

Hinweis: Der R12F-Empfanger unterstiitzt keine Flugsteuerungstelemetrie Funktion. Bitte ersetzen Sie Ihren R12F
durch einen R16F-Empfanger, wenn Sie diese Funktion wiinschen. Wenn ein externes Modul montiert ist, wird ein
ELRS-Empfanger verwendet und die Flugsteuerungsinformationen kénnen auch auf dem Bildschirm des T12D angezeigt
werden.

Nach dem Einschalten des T12D driicken Sie einmal die End-Taste unter der Hauptschnittstelle, um die
Kanaliberwachungsschnittstelle schnell anzuzeigen, und driicken Sie sie zweimal, um die Flugsteuerungstelemetrie

anzuzeigen (wie untes Bild).
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Wenn T12D mit dem R16F-Empfanger, der Flugsteuerung und dem GPS verwendet wird, verbinden Sie die
Mavlink-Anschluss des R16F mit der TELEM-Anschluss der Flugsteuerung (wie untes Bild), und stellen Sie dann die
Parameter der Flugsteuerung in der Bodenstation ein, dann kénnen Sie die Informationen der Flugsteuerung an die

Schnittstelle der Flugsteuerungstelemetrie der T12D-Fernsteuerung zuriicksenden.

0sD GPS/I12C

>

\_/

=
]
=t
i}
=

RadioLink
Mavlink-Anschluss

urioipey

CrossFlight

Vi1

<

TELEM 2

(fiir die Flugsteuerungstelemetrie)

oty

uss

Der Mavlink-Anschluss des R16F wird mit dem Radiolink CrossFlight TELEM1-Anschluss verbunden.
(Hinweis: Die R16F wird standardméRig mit dem im Bild gezeigten Kabel geliefert)

Die Telemetrie der T12D Flugsteuerung funktioniert wie folgt (am Beispiel der RadioLink CrossFlight Flugsteuerung):
1. Koppeln Sie den R16F Empfanger und die T12D Fernsteuerung erfolgreich.

2. Schalten Sie den R16F in den SBUS- oder CRSF-Signalmodus und verbinden Sie ihn mit der CrossFlight-Flugsteuerung,
stellen Sie sicher, dass die Mavlink-Anschluss des R16F mit dem TELEM1-Anschluss von CrossFlight verbunden ist:
Hinweis: Weitere Informationen zu den Betriebsmodi des R16F finden Sie in Abschnitt 1.3.4 Betriebsmodi des

Empfangers.

Richtungsservos
Flugsteuerung

Empfanger
RadioLink ] 5 Mi:j‘k ht =
. : crossflig 8l

R16F... 2 C = Motoren

Hoéhenruder-Servos

Querruder-Servos

‘-ﬁ 4 =
Leistungsmodul ‘

Batterie
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1. SchlielRen Sie die CrossFlight-Flugsteuerung an die Bodenstation an und stellen Sie die folgenden 6 Parameter in der
Bodenstation ein:

SERIAL1_BAUD wird auf 57 gesetzt.

SERIAL1_OPTIONS wird auf 0 gesetzt.

SERIAL1_PROTOCOL wird auf 2 gesetzt

SERIAL2_BAUD wird auf 115 gesetzt

SERIAL2_OPTIONS wird auf 0 gesetzt

SERIAL2_PROTOCOL wird auf 23 gesetzt.

2. Wenn das GPS den Stern im Freien erfolgreich sucht, zeigt die Telemetrieinformationen auf dem Bildschirm des

T12D.

Hinweis:
Wenn Sie keine Radiolink -Flugsteuerung verwenden, beachten Sie bitte die folgende Diagramm, um die

Mavlink-Anschluss des R16F mit dem TELEM-Anschluss der Flugsteuerung zu verbinden:

>

g
-}
=)
=
3
=

Flugsteuerung

A
[
(22}
B

1. Wenn Sie keinen Radiolink-Flugsteuerung verwenden, empfehlen wir Ihnen, den R16F in den SBUS-Modus zu

schalten, den R16F an den TELEM1-Anschluss des Flugsteuerungs anzuschlieRen und dann die folgenden drei Parameter

einzustellen:
SERIAL1_BAUD auf 57
SERIAL1_OPTIONS auf O gesetzt
SERIAL1_PROTOCOL wird auf 2 gesetzt

1.3 Empfanger Einleitung

1.3.1 Merkmale von R12F

Die T12D-Fernsteuerung wird standardmafig mit dem 12-Kanal-Empfanger R12F geliefert. Sie verwendet den
2.4G-FHSS-Spreizspektrumsalgorithmus  mit  67-Kanal-Pseudozufalls-Frequenzsprung  und  unterstiitzt  drei

Signalausgabearten: PWM, SBUS und CRSF.

12CH
11CH
10CH —
9CH -
8CH
7CH -
6CH

5CH

4CH —
3CH
2CH

eH — 1

Signalanzeige

Typ-C-Anschluss

Code-Kopplung Taste (Firmware-Upgrade)
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Radiolink

Antennen Koaxialkabel
Code-Kopplung

Taste

Hinweis: Bitte flihren Sie vor dem Betrieb des Gerats die folgende Sicherheitsprifung durch:

(1) RSSI-Test (Fernsteuerungssignalstarke). Informationen zur Prifung des RSSI-Werts finden Sie in der
Bedienungsanleitung, Kapitel 1.3.7 RSSI-Test.

(2) Antennenprifung: Die graue Linie am R12F ist das Koaxialkabel, und die 4-5 cm lange transparente Linie an der
Spitze ist die Antenne; wenn das transparente Kabel beschadigt ist, wirkt sich dies direkt auf den Abstand der

Fernsteuerung aus. Wenn eine Abnormalitat gefunden wird, ersetzen Sie bitte die Empfangerantenne rechtzeitig.

1.3.2 Code-Kopplung

T12D und R12F sind standardmaRig fertig gebunden. Wenn Sie also ein
Model_01 N 8.0v
Set gekauft haben, missen Sie nicht neu paaren. Schalten Sie T12D und R12F et /@' UL

ein. Der Signalstarke-Anzeige wird oben auf dem Bildschirm angezeigt (wie

Modus: NORMAE 023 I 0399

gebunden sind. SchlieRen Sie bitte richtig die ESC, Servo, Motoren und andere Gerate verwendet werden kdnnen.

rechtes Bild), was bedeutet, dass Fernsteuerung und Empfinger fertig

Wenn Sie einen neuen R12F-Empfanger oder ein anderes Modell separat kaufen, missen Sie es neu mit der
Fernsteuerung kodieren, da der Empfanger sonst nicht normal funktioniert. Bevor Sie das Gerat verwenden, stellen Sie
sicher, dass die Fernsteuerung und der Empfanger erfolgreich codiert sind. Da jede Fernsteuerung eine eigene ID hat,

wird der ID-Code nach dem Abgleich des Codes im Empfanger gespeichert, und muss nicht erneut gepaart werden.

Die Code-Kopplung erfolgt wie folgt:

(1) Stellen Sie die Fernsteuerung und den Empfanger 30 cm voneinander entfernt auf.

(2) Schalten Sie den Netzschalter der Fernsteuerung ein und schalten Sie dann den Empféanger ein.

(3) Driicken Sie die Code-Kopplungstaste (ID SET) an der Seite des Empfangers langer als 1 Sekunde, die
Anzeigeleuchte beginnt schnell zu blinken und was den Beginn der Code-Kopplung anzeigt.

(4) Wenn die Anzeigeleuchte des Empfangers aufhort zu blinken und durchgehend leuchtet, bedeutet dies, dass
die Code-Kopplung abgeschlossen ist, und das Signalstdrke-Anzeige-Symbol oben auf dem Bildschirm der Fernsteuerung
angezeigt wird. Wenn kein Signalzeichen vorhanden ist, bedeutet dies, dass die Code-Kopplung nicht erfolgreich war.
Die Anzeigeleuchte des Empfangers blinkt dann langsam, bitte fahren Sie mit den oben obigen Schritten fort, um den
Code neu zu kodieren.

Video zum T12D und R12F Code-Kopplung:
https://www.youtube.com/watch?v=n5nCGDuuOL8&list=PLVsKtWOHV5zbScweQ5bZi94j1vkn0OpY_e&index=7
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1.3.3 Verbindung zum Empfanger

Kabel AnschlieBRen

n I
E+ %+
Abbildung 1 Abbildung 2

Die Verbindung des Empfingers ist in der Abbildung oben dargestellt. In der Regel weiR/rot/schwarze Kabel
(Abbildung 1) oder gelb/rot/braune Kabel (Abbildung 2). Die beiden Servodrihte sind hell (weiR oder gelb) fir die
Signalleitung, der dunkle Draht (schwarz oder braun) ist das Erdungskabel (-), der rote Draht in der Mitte ist die
5V-Stromversorgung (+) und die drei Drahte entsprechen der Empfangerbezeichnung " 14— ". Beim Verbinden des
Servo- und des ESC-Kabels zeigt die Signalleitung (Lichtleitung) nach oben, und das Erdungskabel (dunkler Draht) wird in
den entsprechenden Kanal des Empfangers nach unten eingefihrt.

Hinweis: RadioLink-Empfanger sind alle mit einem Verpolungsschutz ausgestattet. Wenn der Empfanger Gber eine
separate Batterie mit Strom versorgt wird, wird er nicht beschadigt, wenn die Batteriepolaritdt umgekehrt wird. Wenn

das Servo jedoch zu diesem Zeitpunkt angeschlossen wird, wird das Servo beschadigt.

1.3.4 Betriebsmodus

Der R12F unterstitzt PWM, SBUS und CRSF Signalausgange und verfligt Gber insgesamt vier Betriebsmodi.

R12F-Arbeitsmoduseinstellung:

(1)SBUS ein-/ausschalten: Driicken Sie die Code-Kopplungstaste einmal kurz, um den SBUS ein-/auszuschalten.
Eine blaue LED zeigt an, dass der SBUS eingeschaltet ist, und Kanal 12 gibt ein SBUS-Signal aus.

(2)CRSF ein-/ausschalten: Driicken Sie die Code-Kopplungstaste zweimal kurz innerhalb von 2 Sekunden, um den
CRSF ein-/auszuschalten. Eine griine LED zeigt an, dass der CRSF eingeschaltet ist. Kanal 10 empfiangt RX und Kanal 11
gibt TX aus.

Es gibt folgende vier Betriebsmodi:
1. PWM Signal
Die Empfangeranzeige leuchtet rot und gibt ein 12-Kanal PWM Signal aus.

PWM Signal

PWM

(CH1-12)
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Empfanger

Querruder-Servos

Héhenruder-Servos

Richtungsservos

Batterie ESC Motoren

2.PWM+SBUS Signal
Die Empfangeranzeigen sind rot + blau, 1-11 Kandle Ausgang entsprechenden PWM-Signal, 12 Kanale Ausgang
SBUS-Signal, insgesamt Ausgangssignal von 12 Kanadlen.
PWM+SBUS Signal

RadioLink

SBUS  PWM

(CH12) (CH1-11)
Flugsteuerung Richtungsservos
Empféanger

RadioLink
RadioLink

crossflight
R12F..,

vio Motoren

ékc n
owe BuzzeR

Hoéhenruder-Servos

Querruder-Servos

Leistungsmodul

Batterie
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3. PAM+CRSF+SBUS Signal
Die Empfangeranzeigen sind rot + griin + blau, die Kandle 1-9 geben entsprechende PAM-Signale aus,

Kanal 10 empfangt RX, Kanal 11 gibt TX aus, und Kanal 12 gibt SBUS-Signale aus

PWM+CRSF+SBUS Signal

RadioLink .

R12F...*

SBUS CRSF PWM

(CH12) (CH10-11)  (CH1-9)

Richtungsservos

Flugsteuerung

Empféanger

-
RadioLink
RadioLink

R12F..

crossflight
vio Motoren

Hoéhenruder-Servos

Buzzer

Querruder-Servos

Leistungsmodul

Batterie

4. PWM+CRSF Signal

Die Empfangeranzeigen sind rot + griin, die Kanale 1-9 geben entsprechende PWM-Signale aus

Kanal 10 empfangt RX, Kanal 11 gibt TX aus, und Kanal 12 gibt PWM-Signale aus

PWM+CRSF Signal

PWM CRSF PWM

(CH12) (CH10-11)  (CH1-9)
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Richtungsservos

Flugsteuerung
Empfanger
RadioLink

crossflight
vio Motoren

Hohenruder-Servos

Querruder-Servos

Leistungsmodul

Batterie

1.3.5 Firmware Upgrade

R12F unterstiitzt Firmware-Upgrade. Die Schritte zum Firmware-Upgrade sind wie folgt:

(1) Stecken Sie ein Typ-C-Kabel in den Typ-C-Anschluss des R12F.

Typ-C-Anschluss

(2) Driicken und halten Sie die Code-Kopplungstaste des R12F. {Firmware-Upgrade)
(3) Stecken Sie das andere Ende des Typ-C-Kabels in den Computer und lassen Sie die Code-Kopplungstaste los.
(4) Die LED des Empfangers leuchtet und ein USB-Laufwerk wird auf dem Computer angezeigt.

(5) Kopieren Sie die neue Firmware des R12F und fligen Sie sie in das USB-Laufwerk ein, um das Update abzuschlieRen.

1.3.6 Installation der Empfangerantenne

Es ist wichtig, die Empfangerantenne richtig am Modell zu installieren, da eine falsche Installation der Antenne das
Signal beeintrachtigen kann.

Bei der Installation der Empfangerantenne sind die folgenden Anforderungen zu beachten:

(1)Die Antenne sollte sich nicht in der Ndhe von Metallgegenstinden befinden, da die Reflexion von der
Metallleiterebene das Signal stark verschlechtert.

(2)Die Antenne sollte nicht parallel zum Boden, sondern senkrecht nach oben ausgerichtet sein.

(3)GroRRe Modelle konnen Metallteile enthalten, die die Signallibertragung beeinflussen. In diesem Fall sollten die
Antennen auf beiden Seiten des Modells positioniert werden, um unter allen Umstanden den besten Signalstatus zu
gewdhrleisten.

(4)Antennen sollten mindestens 1 cm von Metallleitern und Kohlefasern entfernt und nicht zu stark gebogen
werden.

(5)Halten Sie die Antennen von Motor, ESC oder anderen moglichen Stérquellen fern.

(6)Es wird empfohlen, bei der Installation des Empfangers Schwamm- oder Schaumstoffmaterial zu verwenden, um
Vibrationen zu vermeiden.

(7)Der Empfanger enthélt einige hochprézise elektronische Komponenten. Vermeiden Sie starke Vibrationen und

hohe Temperaturen. Wickeln Sie ihn zum besseren Schutz in stoRfestes Material wie R/C-Spezialschaumstoff oder
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Gummituch ein.

(8) Um den Empfanger vor Feuchtigkeit zu schiitzen, legen Sie ihn am besten in eine Kunststoffbeutel und
verschlieen Sie die Tite fest. Wenn Feuchtigkeit in den Empfanger eindringt, kann dies zu einem zeitweiligen Verlust
der Kontrolle oder sogar zu einem vollstdndigen Verlust der Kontrolle fiihren. Das Einpacken des Empfangers in eine
Kunststoffbeutel verhindert auch, dass Treibstoff und Schmutz in den Rumpf gelangen.

Sie konnen die Installationsanleitungen fir die Antenne des R12F unter folgendem Link einsehen :

https://www.radiolink.com/newsinfo/886600.html|

1.3.7 RSSI-Testen

Wenn sich die Fernsteuerung in der N3he befindet, kénnen Sie die [[EEEIME Nl 8. 0V [}

Signalstarke gemald dieser Anleitung testen. Der spezifische Prozess ist wie

folgt: C ous: ORD | OQENTESS]
! \oo.la.solg

1) Schalten Sie die Fernsteuerung ein, dann schalten Sie den Empfanger

ein, die Fernsteuerung ist mit dem Empfinger verbunden (wenn sie nicht § ﬂ [RSSI: 99 dbm |
verbunden ist, mussen Sie die Code-Kopplung durchfihren), die Ei);\‘j 3 i
Fernsteuerungsschnittstelle erscheint der Signalstarke-Anzeige, dass die @ -

Code-Kopplung erfolgreich ist. Dann kdnnen Sie auch den Wert der

Signalstarke auf der Haupt-Schnittstelle (berprifen. Dieser Wert ist abhangig von der Entfernung zwischen dem
Empfanger und der Fernsteuerung und den umgebenden drahtlosen Signalstérquellen, kein konstanter Wert (wie
rechtes Bild).

2) Halten Sie die Antenne des Empfangers und der Fernsteuerung parallel, der Empfanger nach der Abbildung
unten, halten Sie einen Abstand von 30cm von der Fernsteuerung, und dann beobachten Sie den RSSI-Wert der
Haupt-Schnittstelle der Fernsteuerung, der RSSI-Wert zwischen 0dBM und -30dBM ist normal, wenn der negative Wert
des RSSI-Wertes groRer ist als die -30dBM, bedeutet dies, dass die Signalstarke abnormal ist (wie untes Bild).

RSSI Signalstarke abnorme Losung:

Prifen Sie, ob die Empfangerantenne und die Fernsteuerungsantenne gebrochen sind, die meisten
Signalstarkeschwachungen ist aufgrund der Antenne ausgesetzt gebrochen, wenn es beschadigt ist, missen Sie die
Antenne zu ersetzen, wenn es keine gebrochen ist, konnen Sie den Empfanger ersetzen, um festzustellen, ob es eine
Fernsteuerung Fehler oder Empfanger Fehler ist, und dann senden Sie das fehlerhafte Gerat zuriick zur Prifung und

Reparatur.
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Kapitel 2 Grundeinstellungen

In diesem Abschnitt werden alle Funktionen der Grundeinstellungen im [Hauptmeni] der Fernsteuerung

beschrieben.

Mode! 01 '"NYtl 8.0V [}

Model 01 '"NY.ul 8.0V [

Hauptmeni Grundeinstel lungen

EGrundeinste d grmaltanta

EQ T Einstel lung

Monitor
Umkehr
Endpunkte

en

&
Sendereinst | Empfanger

e dngen @Emsi:anl lung

inalgeschwindigkeit
AUX Kanal

INYall 8.0V
2.1 Kanaliiberwachung Tall (IIT]

Die Kanalliiberwachung ermoglicht die dynamische Echtzeitanzeige der
Ausgangswerte aller Fernsteuerkandle. So konnen wir den aktuellen
Ausgabestatus aller Kanadle Gberwachen.

Hinweis: Driicken Sie kurz die Ende-Taste auf der Hauptschnittstelle des

T12D, um die Kanalliberwachung schnell anzuzeigen.

2.2 Kanalumkehrung

Diese Funktion wird beim Debuggen von Modellen verwendet, um die i INY.1l 8. 0V [
Ausgangsdaten eines oder mehrerer Kanadle umzukehren.

Modelle kénnen beim Design unterschiedlichen Standards folgen. Wenn Sie [ef Nu:wrm@l,lmke CH  Norm

! Norm @ Umke CH10 Norm
CH3 Norm ® Unke CH11 Norm
Betriebsmodell entgegengesetzt zur erforderlichen Richtung verlduft, z. B. wenn G Unke CH12Z Norm

Umke

beim Zusammenbauen und Debuggen eines Modells feststellen, dass das

das Modell nach links geht, obwohl Sie die richtige Richtung wiinschen, muss die

Umke

Ausgangssignalrichtung des Fernsteuerungs zu diesem Zeitpunkt angepasst [ F Unke

Umke

werden. Die Funktion wird verwendet, um die Aktionsrichtung der
Ausgangssignale jedes Kanals anzupassen.
Bewegen Sie den Cursor auf den Kanal, der gedndert werden muss, und driicken Sie kurz die Push-Taste, um die

Richtung zu andern.

2.3 Endpunkte

Stellt den Bewegungsbhereich des Servoausgangs ein. Verwenden Sie diese Funktion beim Debuggen des Modells.
Hohe und niedrige Hubwerte kénnen fiir jeden Kanal separat eingestellt werden.

Aufgrund der strukturellen Anderungen und Inkonsistenzen in der Modellkonstruktion und der unterschiedlichen
GrolRe der gewohnten Bewegungen jedes Bedieners kann mit dieser Funktion der fir jeden Kanal erforderliche

Bewegungsbereich eingestellt werden, um die Struktur entsprechend anzupassen und so den besten Steuerungseffekt
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zu erzielen. Wenn Sie zum Beispiel méchten, dass die Drehbewegung wahrend des Betriebs nicht zu grol8 ist, kdnnen Sie
die oberen und unteren Endwerte des Richtungskanals kleiner einstellen. Auf diese Weise ist die Drehbewegung
entsprechend gering, und das Phdanomen des Schwanzschwingens tritt nicht so leicht auf.

Bewegen Sie den Cursor auf den einzustellenden Wert und stellen Sie mit dem Rad den entsprechenden Wert ein.

Die Auf- und Abwartsbewegung jedes Kanals kann im Bereich von 0-120 eingestellt werden.

Nl 8. OV [}
412 B

Mode! 01 NYatl 8. 0V [T

Endpunkt m 27 8
CHY CH10 CH11  CH12

CH3 GH4 CHE CH6  CH7  CHB

100 100

2.4 Kanalgeschwindigkeit

Mit dieser Funktion kann die Ausgangsgeschwindigkeit bestimmter Kanale je nach Bedarf eingestellt werden.
Wenn Sie z.B. den Fahrwerk langsam o6ffnen wollen, kdnnen Sie dies durch Verlangsamung der
Ausgangsgeschwindigkeit des entsprechenden Kanals erreichen.

Steuerschalter: Sie kdnnen einen Schalter zur Steuerung dieser Funktion einstellen, die verfligbaren Schalter
umfassen SWA, SWB, SWC und SWD, NULL bedeutet keine Schaltersteuerung.

Zustand:

Deaktiviert: Die Funktion ist nicht aktiviert.

Ein- und Ausschalten: Schalten Sie diese Funktion ein oder aus.

Die Standard-Kanalgeschwindigkeit betragt 0 Sekunden, d. h. keine Kanalverzogerung. Es kann eine

Kanalgeschwindigkeit von bis zu 12 Sekunden eingestellt werden.

Mode!_01 '"NYall 8.0V [
Kanalgeschwindigkeit 4 1/2 E]

Schalter: VAR hd |stand:
CH1 cis Y S

Mode | _01 INY,atl 8. 0V [}
Kanalgeschwindigkeit IE 2/2 P

Schalter: [N b Zustan

cio Y s
ciio | S
ci11 [ S
ci12 [ s

CH2 cie Y S
CH3 ci7 I S
0.0 I8

CH4 CH8

IN
2.5 Hilfskanal Tall 8.0V [

Kanal 5 bis Kanal 12 sind Hilfskandle, und mit dieser Funktion kénnen

CH11 g
die Steuerschalter fiir Kanal 5 bis Kanal 12 eingestellt werden. NULL v BV NULL ¥~
Zu den einstellbaren Schaltern gehéren SWA, SWB, SWC, SWD, VRA, NULL W

VRB, VRC und VRD. NULL bedeutet, dass kein Schalter den Kanal steuert. NULL +
NULL =
1 CH10 NS




2.6 Trimm

Die Trimm wird zur Korrektur mechanischer Fehler verwendet. Sie

Model_01
ermoglicht die Feineinstellung der ,Neutralpunkt” des an jeden Kanal o —
angeschlossenen Geréats sowie der Neutralpunkt der Servos jedes Kanals. Der G

+
Standardwert ist 0% und der Bereich ist -100 bis +100. CH2

K
CH4
CHS
CHé
CH7
Diese Funktion enthdlt acht programmierbare Mischregler. Mit einem [¥sE]

2.7 Programm-Mischen

(= = B = B = B o B = Y o )

Mischregler kénnen Sie den Effekt erzielen, zwei Kanale gleichzeitig mit

einem Schalter zu steuern.

Programm-Mischen

Steuerschalter: Stellen Sie den Steuerschalter dieser Gruppe der Mode! 01 N, 8. 0V [}
Mischsteuerung ein, die einstellbaren Schalter sind SWA, SWB, SWC und  RYZ [’
SWD. NULL bedeutet, dass die Funktion nicht aktiviert ist. Schalter: [T b 7ustan SRS

Zustand: Tvr R

Deaktivieren: Die Funktion ist nicht aktiviert. Normal

Ein- und Ausschalten: Schalten Sie diese Funktion ein oder aus. Umkehr
Typ: EXP, VTR und CRV. -

offset (D

Positive Phase: Dient zur Einstellung des Verhaltnisses des
Rudervolumens des gesteuerten Kanals zur rechten Seite des Neutralpunkts des Hauptkanals, z. B. wenn positive Phase
auf 50 eingestellt ist, betragt die Rudervolumen des gesteuerten Kanals bei Betrieb des Hauptkanals nur 50 % der des
Hauptkanals. Der Einstellbereich liegt zwischen -100 und 100. Eine positive Zahl bedeutet, dass sich der gesteuerte
Kanal und der Hauptkanal in die gleiche Richtung bewegen, eine negative Zahl bedeutet, dass sich der gesteuerte Kanal
und der Hauptkanal in die entgegengesetzte Richtung bewegen.

Negative Phase: Dient zur Einstellung des Verhaltnisses der Rudervolumen des gesteuerten Kanals zur linken Seite
des Neutralpunkts des Hauptkanals, z. B. wenn Negative Phase auf 50 eingestellt ist, betrdgt die Rudervolumen des
gesteuerten Kanals bei Betrieb des Hauptkanals nur 50 % der des Hauptkanals. Der Einstellbereich liegt zwischen -100
und 100. Eine positive Zahl bedeutet, dass sich der gesteuerte Kanal und der Hauptkanal in dieselbe Richtung bewegen,
eine negative Zahl bedeutet, dass sich der gesteuerte Kanal und der Hauptkanal in die entgegengesetzte Richtung
bewegen.

Verhiltnis: Stellen Sie das Verhaltnis der EXP, VTR und CRV Kurven des gesteuerten Kanals ein; der Einstellbereich
liegt zwischen -100 und +100.

Offset: Stellen Sie die neutrale Position des gesteuerten Kanals ein.

Wodel_01 Nl 8. 0V Wiy
Programm-Mischen | A
Master: Masterkanal, der die Steuerungsrolle in der aktuellen gemischten Master CH1 v
Steuerungsbeziehung darstellt. Slave CH2 v

Slave: Slavekanal, der die gesteuerte Rolle in der aktuellen gemischten Link e

Trimm L J

Steuerungsbeziehung darstellt.
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Gemischte Steuerungsbeziehung: Ob zusédtzliche Funktionen des Masterkanals hinzugefiigt werden, wie
Gasgeschwindigkeit, Lenkverhaltnis usw.

Beispiel: Nachdem sowohl die Mischsteuerung als auch die zugehdrige Mischsteuerung gedffnet sind, stellt der
Masterkanal auch die Drosselklappenfunktion ein und 6ffnet sie. Wenn der Masterkanal betatigt wird, wird nicht nur
der Slavekanal entsprechend der eingestellten Rudermenge rudern, sondern auch die vom Masterkanal eingestellte
Drosselklappenbeschleunigungsfunktion wird zur gleichen Zeit wirksam.

Feinabstimmungsmodus: Ob der Feinabstimmung des Masterkanals beigetreten werden soll oder nicht.

Kapitel 3 Erweiterte Einstellungen

In diesem Abschnitt werden alle Funktionen der erweiterten Einstellungen im [Hauptmen] der Fernsteuerung
beschrieben, einschlieBlich Modellauswahl, Flugmodus, Zustand, Rate/Kurve, Gaskurve, Gassperre, V-Tail und so weiter.
Wenn ein anderes Modell ausgewahlt wird, erscheinen die fur dieses Modell zutreffenden Funktionen unter dem Menii
,Erweiterte Einstellungen”, z.B. wenn das Modell als Hubschrauber ausgewahlt wird, erscheinen die Funktionsmenis

flr Pitchkurve und Hubschraubereinstellungen.

Mode! 01 'NYeutl 8.0V [m)

Hauptmeni

EGrunde inste d Ll
\ 4

Mode!_01 INY.ll 8.0V

Model leinstel lungen

Typ Gas Stopp
Modus Gyro
Zustand Koderboot

EQ ilGhess EmSt:nl lung

= .
Sendereinst Empfénger

Einstel | Rate/Kurve
el lungen I RF l S een ung

Gaskurve

3.1 Modellauswahl

. N . . . Model_01 "NVl 8.0V [k
Die T12D unterstiitzt 8 Modelltypen, namlich Starrfligler, Deltafligler,

Multirotoren, Hubschrauber, Autos, Boote, Kettenfahrzeug und Roboter. Typ

Wenn ein anderes Modell ausgewahlt wird, erscheinen die fiir dieses Modell : / - o 0
. A = +
geltenden Funktionen im Menu Erweiterte Einstellungen. JL\ Ox\) »

el 46|
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3.2 Flugmodus

Der Arbeitsmodus wird verwendet, um verschiedene Flugmodus einzustellen, einschlieBlich NORMAL, ATTI., GPS,
HOVER, F/S, AUX, ARCO, AUTO, CIRCLE, DRIFT, GUIDED, P.HOLD, RTL, SIMPLE, SPORT, STABL.und LAND in insgesamt 17
Modi.

Diese Funktion muss zusammen mit der Flugsteuerung verwendet werden und dient hauptsachlich dazu, zwischen
verschiedenen Flugmodi der Flugsteuerung umzuschalten, nachdem das Modell mit der Flugsteuerung verbunden
wurde, wobei der Modusname in der Fernsteuerung mit dem in der Flugsteuerung eingestellten Flugmodus
Ubereinstimmt, um versehentliche Schaden und Verletzungen durch Umschalten auf den falschen Flugmodus der

Flugsteuerung zu vermeiden.

Flugmodus

IN

SW1/SW2: Sowohl SW1 als auch SW2 sind Schalter fiir den Flugmodus. G Tail 8.0V [0}
SWA, SWB, SWC und SWD kénnen ausgewahlt werden. SWA, SWB, SWC und <12 N
SWD kénnen Uber die Schaltereinstellung unter [Fernsteuerungseinstellungen] SW1 NULL =

SW2 NULL b

als 2-Pos-Schalter oder 3-Pos-Schalter angepasst werden. Sie kdnnen nur 1

NAME 0%
Schalter oder 2 Schalter gleichzeitig einstellen. Wenn nur 1 Schalter mit zwei
& & NORMAL v ATTI. v
v

Positionen eingestellt ist, kann die Fernsteuerung nur zwischen 2 Flugmodi HOVER v

wechseln; wenn 2 Schalter mit drei Positionen gleichzeitig eingestellt sind,

kann die Fernsteuerung bis zu 9 Flugmodi wechseln.

Bewegen Sie den Cursor auf den Namen des Flugmodells, driicken Sie kurz den Pushknopf und drehen Sie dann
den Pushknopf, um den Flugmodus auszuwdhlen. Wenn der Modus-Knopf eingestellt ist, kdnnen Sie den Schalter
umschalten, das kleine rote Dreieck hinter dem Flugmodus entspricht dem Flugmodus in der aktuellen Position des

Schalters.

Flugmodus

"NTenll 8.0V [umh
M 22

Ausgangskanal: Der Steuerkanal des Flugmodus, kann von Kanal 5 bis
Kanal 12 eingestellt werden, nachdem der Ausgangskanal eingestellt ist,
kdnnen Sie den Schalter umlegen, um den Ausgangswert des Kanals in der

Kanal NULL W+

aktuellen Schnittstelle anzuzeigen.

Rate 0%

Verhdltnis: Das Verhaltnis, das jeder Fluglage entspricht, bestimmt den
0 |

Ausgangswert des Fluglagenwahlkanals, wenn in diesen Fluglagenmodus

umgeschaltet wird; der einstellbare Bereich ist -100 bis +100.

Bewegen Sie den Cursor auf den Verhaltniswert, driicken Sie kurz die Push-Taste und drehen Sie dann Push, um
das Verhaltnis einzustellen. Vermeiden Sie bei der Einstellung verschiedener Verhaltnisse fir jeden Modus, dass die
Verhaltnisse verschiedener Fluglagen zu nahe beieinander liegen, damit die Flugsteuerung die zu schaltende Fluglage
genauer erkennen kann. Nachdem das Verhaltnis eingestellt ist, konnen Sie den Schalter umlegen, das kleine rote

Dreieck hinter dem Verhaltnis entspricht dem Verhaltniswert des aktuellen Flugmodus des Schalters.
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3.3 Zustand
Zustand

In einem Modell kénnen bis zu drei Zustande eingestellt werden und bis
zu drei Schalter, um der Zustand umzuschalten.

Zustand 1/Zustand 2/Zustand 3: SWA, SWB, SWC und SWD kdnnen
ausgewahlt werden, um der Zustand zu aktivieren. Es kdnnen mehrere
Schalter verwendet werden, der  Zustand

um umzuschalten,

Bedingungsprioritat: 3>2>1.

Zustand

Die Liste der Funktionen, die mit Hilfe von bedingten Schaltern ein- oder
ausgeschaltet werden koénnen, umfasst Endpunkte, Kanalgeschwindigkeit,
Rate/Kurve, Gaskurve, Gyro-Empfindlichkeit, V-Tail, Delta-Leitwerk,
Pitch-Kurve, Weg Mischer und RF-Protokoll.

Wenn Sie die oben genannten Funktionen mit bedingten Schaltern
steuern mdéchten, schalten Sie bitte die entsprechenden Funktionen in dieser

Schnittstelle ein, andernfalls werden die bedingten Schalter nicht wirksam.

Wenn der Benutzer beispielsweise 3 verschiedene Gaskurven mit dem
SWC-Schalter schalten muss, kdnnen die folgenden Schritte befolgt werden,
um dies einzurichten:

(1) Stellen Sie den Steuerschalter von Zustand 1/Zustand 2/Zustand 3
jeweils auf SWC_UP/SWC_MID/SWC_DOWN;

(2) Schalten Sie die Gaskurvenfunktion der Schnittstelle fur Zustand 2/2
ein;

Rufen Sie die im

(3)

Gaskurveneinstellungsschnittstelle

Model_01 INY.all 8.0V

4112 B

Zustand

Zustand 1 VN >
Zustand 2 VAN v
UV IR NULL ¥

'NYentl 8.0V [0}
o220

Delta—Wing @

Pitch Kurve®

Endpunkte ®
analgeschwi®
Rate/Kurve ® Weg Mischer®
Gaskurve @ nstel lungen®
yro Empfind®

V-Tail @

Model_01

[ ] Tl 8.ov

712 R

Zustand

X

Zustand 1 LY
Zustand 7 MDA
Zustand 3 LMD

Modellfunktionsmeni auf, driicken Sie SWC nach oben, d.h. Zustand 1, und legen Sie sie als erste Gaskurve fest;
driicken Sie SWC nach innen, d.h. Zustand 2, und legen Sie sie als zweite Gaskurve fest; driicken Sie SWC nach unten,
d.h. Zustand 3, und legen Sie sie als dritte Gaskurve fest. Wenn der SWC-Zustandsschalter in verschiedenen Positionen

steht, wird die entsprechende Zustandsnummer auch in der oberen Taskleiste angezeigt (wie rechtes Bild).

3.4 Rate/Kurve

Rate/Kurve wird verwendet, um die Empfindlichkeit der linken und rechten Lenkung einzustellen, wenn sich das
Servo in der neutralen Position befindet, so dass sich seine Bewegung linear oder nicht-linear andert.

Kanal: Kanal 1, Kanal 2 und Kanal 4 kdnnen eingestellt werden.

Kurventyp: EXP, VTR und CRV sind optional. Die EXP-Kurve hat einen gekrimmten Anstieg des Rudervolumens,

wahrend VTR einen geradlinigen Anstieg hat und CRV eine Mehrpunktkurve ist.
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EXP:
Verhiltnis: Das Verhéltnis zwischen dem tatsdchlichen Ausgangswert CECIMY B "Nl & ov [m

des Kniippels und dem urspriinglichen Wert des Kniippels. Beispiel: Wenn LelASIaT

abbruch (KRS
Typ

das Verhiltnis auf 50 eingestellt ist, bedeutet dies, dass die tatsachliche

Ausgabe des Knlippels 50 % betrdagt, wenn sich der Kniippel am linken und

. ]
Rate
rechten Ende befindet. Das Verhéltnis kann im Bereich von -100 bis +100 EXP ..
0

eingestellt werden, und positiv und negativ stehen fir die positive und

negative Richtung des Servos.

Kurve: Stellen Sie die Empfindlichkeit der Kniippel an beiden Enden der
Neutralpunkt ein. Wenn die Kurve auf einen negativen Wert eingestellt ist, je groRer der negative Wert ist, desto
geringer ist die Empfindlichkeit des Kniippels in der Neutralpunkt und desto hoher ist die Empfindlichkeit an beiden
Enden; wenn die Kurve auf einen positiven Wert eingestellt ist, je groRer der positive Wert ist, desto hdher ist die
Empfindlichkeit des Kniippels in der Neutralpunkt und desto geringer ist die Empfindlichkeit an beiden Enden. Die Kurve

kann von -100 bis +100 eingestellt werden.

VTR:
Verhaltnis: Das Verhaltnis zwischen dem tatsachlichen Ausgangswert des Model 01 a INYatl 8.0V [
Knlppels und dem urspriinglichen Wert des Kniippels. Beispiel: Wenn das [y

Verhiltnis auf 50 eingestellt ist, bedeutet dies, dass die tatsachliche Ausgabe Abbruch (KIS

des Kniippels 50 % betragt, wenn sich der Knlppel am linken und rechten Typ
0
Ende befindet. Das Verhaltnis kann im Bereich von -100 bis +100 eingestellt Rate 100
werden, und positiv und negativ stehen fir die positive und negative Richtung VIR
Punkt (D 0

des Servos.

Kurve: Der Ausgabebereich in der ersten Halfte des Hubs ist der aktuell
eingestellte Wert, und der Ausgabebereich in der zweiten Hilfte des Hubs betrdgt 100/-100 minus dem aktuell
eingestellten Wert. Die Kurve kann von -100 bis +100 eingestellt werden, und positiv und negativ stehen fir die positive
und negative Richtung des Servos.

Punkt: Der kritische Punkt der VTR-Kurve, der einstellbare Bereich reicht von 0 bis 100. Beispiel: Wenn der VTR auf
30 und der Punkt auf 70 eingestellt ist, entspricht der von den ersten 70 % des Knlippels ausgegebene Wert 30 % des

urspriinglichen Werts des Kniippels.

CRV: Mode|_01 B "Vl 8.0v [
Legen Sie den Kurventyp flr die 9 Punkte vom niedrigsten bis zum [¥eTam

hoéchsten Punkt des Kanals fest. Zum Beispiel bedeutet ein Punkt 1 von -100, Abbruch
dass Punkt 1 ein Ruder von -100 hat, und ein Punkt 2 von -75 bedeutet, dass Typ
0
Punkt 2 ein Ruder von -75 hat, und das Startruder fir jeden Punkt ist die Punkt
110084 -75 k] -50 ]

beschriftete Position des vorherigen Punktes.

' -25 1] 0 FY 25 | 0
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3.5 Gaskurve

Die Gaskurve kann die Gasbetatigung beim Beschleunigen und Abbremsen empfindlicher oder sanfter machen,
sodass sich die Gaswirkung linear oder nichtlinear andert.
Kurventyp: EXP und CRV koénnen eingestellt werden. Die EXP-Kurve hat einen gekriimmten Anstieg des

Rudervolumens und CRV eine Mehrpunktkurve ist.

EXP:

Kurve: Stellen Sie die Empfindlichkeit des Gashebels von der Mitte bis [[RfEAMOL: B 'NTul 8. ov [
zur Hohe ein. Wenn die Kurve auf einen negativen Wert eingestellt ist, je [EEANELE
groBer der negative Wert, desto weniger empfindlich ist der Kniippel bei
50 % Gas und desto empfindlicher ist er bei niedrigem und hohem Gas; wenn Typ .. )
die Kurve auf einen positiven Wert eingestellt ist, je groRer der positive Wert, .. :
desto empfindlicher ist der Knlppel bei 50 % Gas und desto weniger = I

0

empfindlich ist er bei niedrigem und hohem Gas. Die Kurve kann von -100 bis

+100 eingestellt werden.

CRV:

Legen Sie den Kurventyp fiir 9 Punkte zwischen dem Neutral- und dem Mode!_01 @ "Vl 8.ov mm
Hochpunkt der Drosselklappe fest. Zum Beispiel bedeutet ein Punkt 1 von O, Gaskurve
dass Punkt 1 0 Ruder hat, und ein Punkt 2 von 10 bedeutet, dass Punkt 2 10 ..
Ruder hat, und das Anfangsruder fiir jeden Punkt ist die beschriftete Position e 0

Punkt
des vorherigen Punktes.
& 10001 75 B] 50 .-

2511 0 J 25 0

3.6 Gas Stopp

Mit dieser Funktion des Geschwindigkeitsreglers konnen Sie den [T
Gasausgang auf einen festen Wert einstellen. Wenn die Drosselklappensperre [FHSspm
aktiviert ist, springt der Gashebel unabhéngig von der aktuellen Stellung auf I CIRTIE
die gesperrte Position. So kann z. B. bei einem Steigfahrzeug der Tempomat [EHLHEALN
mit einer Taste eingeschaltet werden, und das Steigfahrzeug kann eine
konstante Geschwindigkeit halten, ohne den Gashebel zu betatigen. CH3

Steuerschalter: SWA, SWB, SWC und SWD kénnen gewahlt werden. Zusta ®

Sperrstellung: Fester Ausgangswert des Gashebels. Der Einstellbereich
reicht von 0 bis 100. 0 bedeutet, dass der feste Ausgangswert der Drosselklappe -100% ist, 50 bedeutet, dass der feste
Ausgangswert der Drosselklappe 0% ist, 100 bedeutet, dass der feste Ausgangswert der Drosselklappe 100% ist. Beim
Einstellen des Spezifikationens kann der eingestellte Gasausgangswert Uber die Ruderleiste von Kanal 3 unten angezeigt
werden.

Zustand: Aktueller Status der Drosselsperre, weiBer Punkt auf der linken Seite bedeutet, dass diese Funktion
ausgeschaltet ist, weiBer Punkt auf der rechten Seite bedeutet, dass sie eingeschaltet ist.

T12D Drosselklappensperre Video:

https://www.youtube.com/watch?v=RGXMy3x_Q5g&list=PLVsKtWOHV5zbScweQ5bZi94j1vknOpY_e&index=9
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3.7 V-Tail (Starrfliigelmodell)

Diese Funktion ist flr bestimmte Flugzeugmodelle vorgesehen, z. B. fir
einige Starrfliigler mit V-Tail usw. Sie kann eine gemischte Steuerung beider
Kanale in der gleichen Richtung und in umgekehrter Richtung durchfihren.

Zustand: Kann ein- oder ausgeschaltet werden.

Kanal 2/Kanal 4: Die Einstellung des Wertes von Kanal 2 und Kanal 4
bestimmt die GroRe und Richtung der Reaktion des Servos auf den

Hohenruder- oder Richtungshebel bei der Steuerung der Héhe oder Richtung.

3.8 Deltafliigelmischung (Deltafliigelmodell)

Delta Wing Mixed Control, auch Elevator Aileron Mixed Control genannt,
wird haufig in Starrfliglern mit einem Delta-Flligel-Layout verwendet, bei dem
zwei Ruder individuell zwei Ruderflachen steuern, die sich auf der linken und
rechten Seite des Flugzeugs befinden, wobei sowohl Quer- als auch
Hoéhenruderfunktionen vorhanden sind.

Zustand: Kann ein- oder ausgeschaltet werden.

Kanal 1/Kanal 2: Die Einstellung der Werte von Kanal 1 und Kanal 2
bestimmt die GroRe und Richtung der Servoaktionen als Reaktion auf die
Betdtigung des Steuerkniippels fir das Querruder oder das Hohenruder

Hohenruders.

3.9 Gyro

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Empfindlichkeit des Gyros einstellen.
Um diese Funktion zu nutzen, missen Sie sicherstellen, dass der Empfanger
Uber ein eingebautes Gyro verfiigt und die Gyro-Funktion des Empfangers
eingeschaltet ist.

Empfindlichkeit des Gyros: Die Empfindlichkeit kann von 1% bis 100%
eingestellt werden, wobei 100% die hochste Empfindlichkeit bedeutet und die

Einstellung off bedeutet, dass das Gyro ausgeschaltet ist.

"Nt 8. 0V [}

Zustand:
CH 2
CH 4

CH2
CH4

Wode|_01
DELTA_WING_MIX

B Nl & ov [
Zustand:
CH1
CH2

CH1
CH2

bei der Steuerung des Quer- oder

B "Taleov

Hinweis: Die Funktion zur Einstellung der Gyro-Empfindlichkeit ist nur fiir Empfanger mit FHSS-V2-Protokoll

verfligbar, einschlieBlich R8FGH, R8FG V2.1-Version, R4FGM V2.1-Version und R8FG- und RAFGM-Empfanger mit dem

Werksdatum 2023/4/26 und spater; andere Empfanger kénnen 8 Kanale zur Einstellung der Empfindlichkeit verwenden,

und stellen Sie einfach einen Knopfschalter fiir die 8 Kanéle ein.

3.10 Pitch Kurve (Hubschraubermodell)

Diese Funktion wird verwendet, um die Pitchkurve des Hubschraubers
einzustellen und mit dem Gasausgang abzustimmen, um die besten

Flugbedingungen des Hubschraubers zu erreichen.
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Ausgangskanal: Der Ausgangskanal der Pitchkurve, Kanal 5 bis Kanal 12 kann ausgewahlt werden, wenn der
Ausgangskanal als keiner ausgewahlt ist, ist diese Funktion nicht wirksam.
Punkte: Einstellungspunkte der Pitchkurve, insgesamt 9 Punkte kénnen eingestellt werden, und die Spezifikationen

kdnnen von -100 bis +100 eingestellt werden.

3.11 Hubschraubereinstellungen (Hubschraubermodell)

Gemischte Steuerung von Querruder-, Hohenruder- und Pitch-Servos im aktuellen Modus fiir optimalen Flug.

Model_01 INYall 8.0V Mode|_01 INYaall 8. 0V [

Helikopter Einstellungen Hel ikopter Einstellungen

Taumelscheibe Fest Taumelscheibe Variable

Querruder Querruder

HGhenruder Hohenruder
PITCH PITCH
Héhenruder

Hohenruder

3.12 Weg Mischer

Diese Funktion ist fUr bestimmte Modelle, wie z. B. Panzer- oder [THNEH B NVl 8. ov
Baggermodelle, einzustellen. Zwei Kettenantriebe kdnnen in die gleiche oder [ FRIEEI:
in die entgegengesetzte Richtung gefahren werden. Zustand:

Zustand: Kann ein- oder ausgeschaltet werden. te vorwarts (TN

ate rilckwar m
Rate links m

Empfangerkanal, der mit den beiden Motoren verbunden ist, Standardkanal 5 Rate rechts (NETCEED

Kanal: Sie kénnen Kanal 1 bis Kanal 12 wahlen, entsprechend dem

und Kanal 6.

Vorwadrtsverhaltnis: Steuern Sie das Verhdltnis zwischen dem
Gasausgangswert und dem urspriinglichen Gaswert fiir die Vorwartsfahrt von zwei Ketten.

Rickwartsverhaltnis: Steuern Sie das Verhaltnis zwischen dem Ausgangswert des Kanals und dem urspriinglichen
Wert des Kanals fiir zwei Ketten, um rlickwarts zu gehen.

Linksdrehungsverhaltnis: Steuern Sie das Verhaltnis zwischen dem Ausgangswert des Kanals und dem
urspriinglichen Wert des Kanals fiir die Linksdrehung von zwei Ketten.

Rechtsdrehungsverhiltnis: Steuern Sie das Verhaltnis zwischen dem Ausgangswert des Kanals und dem

urspriinglichen Wert des Kanals fiir die Rechtsdrehung von zwei Ketten.

3.13 Kéderboot (Bootsmodell)

Hinweis: Der R12F-Empfanger unterstltzt die Kdderboot-Funktion nicht. Wenn Sie die Kdderboot-Funktion nutzen
mochten, ersetzen Sie den Empfanger bitte durch den R16F-Empfanger.

Wenn Sie das Bootsmodell auswahlen, konnen Sie die Koderboot-Funktion unter dem erweiterten
Einstellungsmeni einstellen, T12D und R16F-Empfanger, Flugsteuerung und GPS kdnnen zusammen verwendet werden,
um Autopilot zu erreichen. R16F wird mit einem Mavlink-Kabel zum Anschluss an den TELEM1-Anschluss des RadioLink

CrossFlight-Flugsteuerungs geliefert, mit dem alle Informationen Uber das Boot zurlickgegeben und der Arbeitsmodus
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auf der Fernsteuerung andern kénnen (Sie missen den Arbeitsmodus in der Flugsteuerung im Voraus einstellen). Die

Verbindung zwischen R16F und CrossFlight ist wie folgt:

0sD GPS/I2C

>

—— Rediolink

Mavlink-Anschluss

ng!

8
[~}
<)
=4
3
x

CrossFlight

vi.a

<

(fur die Flugsteuerungstelemetrie)

A
[y
(2]
2 :|-|

Information Ri.ickmeldung
Entfernung: Die Entfernung des Bootes vom Startpunkt (Startpunkt [[REEIBRE INY.1l 8. OV [N
muss zuerst eingestellt werden). Angelpunkteinstel lung <112 K

Satelliten: Die Anzahl der vom GPS erkannten Satelliten, je héher die

'sentferm: 10 m I

Anzahl, desto genauer die Positionierung. :
i tennumme [SRNORN
Leistung: Verbleibende Leistung des Bootes.

) . o o . chiffslei ORI
Langen- und Breitengrad: Zeigt in Echtzeit die Langen- und Breitengrad eng w
des Bootes an. lUMp|i T |

Die Grafik auf der rechten Seite zeigt den Richtungswinkel des Bootes

an.

Fahren und Einstellen

Modi: Es gibt drei Modi, darunter manuell, Stunt und Auto. Model _01 INY,tl 8. OV [
Fahren und Einstellen a4 22 »

B [ Heim
auswih e [(YFTSORIMIIRG ounkt spei

Informat i
poTa 10

Manuell-Modus: Die Lenk- und Gashebel der Fernsteuerung steuern
direkt die Gas- und Lenkleistung des unbemannten Bootes (Autos).

Stunt-Modus: Der Lenkhebel steuert die Wendegeschwindigkeit des
Bootes (Autos) und der Gashebel steuert die Geschwindigkeit des Bootes 10

(Autos). Wenn der Kniippel in die Mitte zurlickkehrt, behélt das Boot (Auto) = ‘Inform

20 | pora 20

seinen aktuellen Kurs bei.

Auto-Modus: Das Boot fahrt automatisch zu dem vom Benutzer
ausgewahlten Angelplatz, der in der Fernsteuerung gespeichert wurde.

Hinweis: Wenn Sie drei Modi mit der T12D umschalten miissen, lesen Sie bitte den Abschnitt 1.2.8
Flugsteuerungstelemetrie.

Einstellung der Heimatposition: Bevor das Boot fahrt, miissen Sie die Startposition (Heimat) speichern. Nach dem
Speichern werden Langen- und Breitengrad der Heimatposition in den Heimatinformationen unten angezeigt.

Auswahl des Angelpunkts: Zur Auswahl des Angelpunkts, es kdnnen bis zu 100 Angelpunktpunkte mit Langen- und
Breitengrad gespeichert werden.

Angelpunkt speichern: Fahren Sie mit dem Boot zur angegebenen Position, driicken Sie nach der Auswahl der
Angelpunktnummer kurz die Taste PUSH, um den aktuellen Langen- und Breitengrad zu speichern; der Langen- und
Breitengrad des Angelpunkts wird in den folgenden Angelpunktinformationen angezeigt.

Informationen zum Angelplatz: Léngen- und Breitengrad des Angelplatzs.
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Informationen zum Heimatort: Langen- und Breitengrad des Mode! 01 Nyl 8.0V (il

Heimatortes. Fahren und Einstellen o 2/2 'k

Hinweis: Wenn die Kopplung von Empfanger und Fernsteuerungscode 2222 [ MANUAL v Heim

fehlschlagt, keine Flugsteuerung auf dem Boot installiert ist oder die auswahl 1kt spei;
SET MODE FAILED!

GPS-Verbindung fehlschlagt, kann die Fernsteuerung die oben genannten (EXIT)

10

Riickgabeinformationen nicht abrufen, und die Koéderboot-Schnittstelle
ne Inform

kann ein Popup-Fenster mit einer Aufforderung anzeigen (wie rechtes Bild). 20 i 20

Schritte zur Einstellung des Kéderboots:

(1) Schalten Sie die Fernsteuerung ein;

(2) Schalten Sie das Boot ein und warten Sie, bis sich die Fernsteuerung mit dem Empfanger verbunden hat; das
Empfangerlicht leuchtet nach erfolgreichem Code-Kopplung immer;

(3) Priifen Sie, ob die Funktionen von Kniippel und Gangschalter Gbereinstimmen;

(4) Die Fernsteuerung betritt die Schnittstelle zur Einstellung des Kdderboots, achten Sie auf die Anzahl der
GPS-Satelliten, 20 Satelliten bedeutet, dass die Positionierung relativ genau ist, 30 Satelliten oder mehr bedeutet, dass
der Fehler im Zentimeterbereich liegt (die spezifische Position hangt von externen Faktoren ab, wie z.B.
Wasserstromung, Hindernisse, usw.);

(5) Nachdem die Anzahl der Satelliten 20 oder mehr erreicht hat, rufen Sie die zweite Seite der
Einstellungsschnittstelle auf;

(6) Fahren Sie das Boot zur Startposition, scrollen Sie mit dem Drehschalter zu ,,Home“ und driicken Sie kurz die
Push-Taste, um dies zu bestatigen. Legen Sie die Startposition fur die Riickkehr zum Boot fest;

(7) Wahlen Sie den Modus, Sie kdnnen zwischen manuellem, Stunt- oder Auto-Modus wahlen (Sie kdnnen Auto
nicht wahlen, wenn Sie den Angelpunkt nicht festgelegt haben);

(8) Fahren Sie mit dem Boot zum gewliinschten Angelpunkt, scrollen Sie mit dem Drehknopf zu , Angelpunkt
speichern”, und speichern Sie die Position mit der Fernsteuerung;

(9)Wenn Sie mehr als einen Angelpunkt speichern mochten, scrollen Sie mit dem Drehknopf zu ,, Auswahl des
Angelpunkts” und driicken Sie kurz PUSH, um dies zu bestadtigen. Fahren Sie dann mit dem Boot zum zweiten
Angelpunkt und fahren Sie dann mit ,,Angelpunkt speichern” fort. Wiederholen Sie den oben beschriebenen Vorgang
fir den nachsten Angelpunkt;

(10) Wenn der Angelpunkt gespeichert ist, missen Sie vor der Abfahrt nur den Startpunkt festlegen und kénnen
dann den automatischen Modus wahlen, um den gewiinschten Angelpunkt zu erreichen. Wenn Sie mehr als einen
Angelpunkt auf einer Reise passieren wollen, kénnen Sie den nachsten Angelpunkt nach der Ankunft am Angelpunkt
wechseln, und das Boot fahrt automatisch zum nachsten Ziel. Wenn das Signal unterwegs auller Kontrolle gerat, kehrt
das Boot automatisch zurtick, oder Sie konnen SWD wahlen, um die Rickkehrfunktion zu starten;

(11) Beim Einstellen des Modus erscheint ,, SET FAILED“, was bedeutet, dass der Umschaltmodus fehlgeschlagen ist,

weil der Befehl nicht an den Empfanger gesendet werden konnte, Sie kdnnen ihn erneut senden.
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Kapitel 4 Einstellungen der Fernsteuerung

Model 01 D_1 INYatl 8. OV (1)

In diesem Abschnitt werden alle Funktionen der .
Sendereinstel lungen

Fernsteuerungseinstellungen im Fernsteuerungs [Hauptmeni] beschrieben,

Model | ichaltereinstel lung

einschlieBlich Modellverwaltung, Systemeinstellungen, Knlippel-Einstellungen

) ) ) ) Systemeinstel lunge Start Einstel lunge
Trainerfunktionen,  Uhren,  Schaltereinstellungen,  Start-Einstellungen, - , -
Kniippelmodus ~ Themen Einstellungen

Themeneinstellungen usw. . -
8 Trainer Uber

Uhren

4.1 Modellverwaltung

Umfassende Verwaltung von Modellen. EinschlieBlich Modellauswahl, Modelltyp-Auswahl, Modell

kopieren/einfiigen, Modell umbenennen und Modell zuriicksetzen.

Model_01 INYoutl 8. OV [l
Model | <4 1/10 |®

"Nl 8. OV [

Model_01 Model 06 Mode | lauswahl| Typ

Model_02 Model_07
Model_03 Model_08
Model_04 Model_09
Model_05 Model_10

Kopieren Einflgen

Umbenennen Zurlcksetzen

Abbruch

4.1.1 Modellauswahl

Die Fernsteuerung kann bis zu 50 Modelldatensdtze speichern, von denen Sie einen abrufen und bei Bedarf

jederzeit verwenden kénnen.

4.1.2 Modelltyp-Auswahl

Es stehen insgesamt acht verschiedene Modelltypen zur Verfligung, die die meisten der auf dem Markt
befindlichen Modelle abdecken. Die Benutzer koénnen die Modelle auch Uber das Menu ,Erweiterte

Einstellungen” auswahlen.

4.1.3 Modell kopieren/einfiigen

Wenn ein neues Modell mit einem zuvor verwendeten Modell identisch oder diesem ahnlich ist, kbnnen Sie es mit
dieser Funktion kopieren, um die Einstellungen schnell abzuschlieRen.

Wenn Sie zum Beispiel Daten von Modell 1 nach Modell 2 kopieren missen, kdnnen Sie Modell 1 auswahlen und
auf ,,Kopieren” klicken, dann Modell 2 auswahlen und auf ,Einfligen” klicken. Bitte beachten Sie: Beim Kopieren eines
Modells wird der Name des urspriinglichen Modells mitkopiert, so dass Sie es unterscheiden und umbenennen missen,

um Verwechslungen zu vermeiden.
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INTall 8.0V
> <
-

Kopieren erfolgreich 1 ' Modell kopieren 1 = 2

4.1.4 Modell umbenennen

Sie kdnnen den Modellnamen fiir das ausgewahlte Modell schreiben und dndern.

4.1.5 Modell zuriicksetzen

Dieser Vorgang l6scht alle Einstellungsdaten des aktuellen Modells und setzt das aktuelle Modell auf seine

Standardwerte zurlick.

4.2 Systemeinstellungen

Um das System der Fernsteuerung einzustellen, kdnnen Sie die Sprache, den Ton, die Lautstarke, den Leerlaufalarm,
die Vibration, die Vibrationsintensitdt, den Batterietyp, den Spannungsalarm, die Kalibrierungsfehlerspannung, die

Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung, die Beleuchtungsdauer und die automatische Abschaltung einstellen.

Systemeinstellungen

IN
SPrachen Mode|_01 T.lll 8.0V m
. .. . L .. i g 4 1/3 [k
Die Meniioberfliche ist in mehreren Sprachen verfiigbar, darunter |
o . » . . _ Sprache
Chinesisch, Englisch, Deutsch, Franzosisch, Russisch, Japanisch, Spanisch,
Ton Key + Alarm™

Koreanisch, Thai und Polnisch. Lautetirke 75% =

VIBRATION Alarm Only ¥
Ton Vibrationsinten“ %

Stellen Sie den Ton des Systems ein, mit Optionen fir Nur Alarm, Nur

Taste und Taste + Alarm.

Lautstarke
Stellen Sie den Lautstdrke ein. Die Optionen sind Stumm, 25%, 50%, 75% und 100%, wobei 100% die maximale

Lautstarke ist.

Model_01 NVt 8.0V [T}
Systemeinstel lungen _1' 2/3 'k

Akkutyp 28 bt
Stellen Sie den Akkutyp ein, um die genaue Anzeige der Kapazitat des arnung Akkuspan (D v

Systemeinstellungen
Akkutyp

Akkusymbols in der oberen rechten Ecke zu erleichtern. Wenn der Akkutyp [EE=aRTIEere v

falsch ausgewshlt wird, wird die Kapazitit des Akkusymbols in der oberen [RiCEUH spann (EEEED v
Helligkeit (D »

-ergrundbe | eucht

rechten Ecke nicht korrekt angezeigt.
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Spannungsalarm
Stellen Sie die Alarmspannung entsprechend den verschiedenen Batterietypen ein. Wenn die Batteriespannung
der Fernsteuerung niedriger als die eingestellte Alarmspannung ist, wird ein Alarm ausgegeben. Der Standardwert flr

den Spannungsalarm betragt 6,6 V.

Automatische Abschaltung der Spannung
Wenn die Spannung der Fernsteuerung die automatische Abschaltspannung erreicht, schaltet sich die

Fernsteuerung automatisch ab.

Kalibrierungsfehlerspannung
Wenn die von der Fernsteuerung angezeigte Batteriespannung von der tatsdchlichen Batteriespannung abweicht,
kénnen Sie die Kalibrierungsfehlerspannung einstellen, damit die Spannungsanzeige konsistent ist. Der Einstellbereich

liegt zwischen -5V und +5V.

Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung
Stellen Sie die Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung ein. Sie kann zwischen 10% und 100% eingestellt werden,

wobei 100% die maximale Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung bedeutet.

Beleuchtungsdauer

Legen Sie fest, wie lange das Display ohne Bedienung hell sein soll. Nach Uberschreiten der eingestellten Zeit geht
das Display in den ausgeschalteten Zustand lber. Kann auf ,Aus” gesetzt werden, d. h. das Display wird nicht
ausgeschaltet, wenn das Display nicht bedient wird. Die maximale Beleuchtungsdauer kann auf 1 Stunde eingestellt

werden.

Systemeinstellungen
Leerlaufalarm Mode|_01 '"NTatl 8.0V [N}

Legen Sie fest, ob der Leerlaufalarm und die Alarmzeit aktiviert werden RARCICIIEEARIGECY | KR

im Leerlaufalarm Winute
(N EY O 20 Minutes ¥

sollen. Wenn die Fernsteuerung langere Zeit ohne Bedienung
Standby-Modus ist, kénnen Sie den Leerlaufalarm einstellen, um den
Benutzer aufzufordern, die Fernsteuerung vor einer Uberentladung der
Batterie durch lange Standby-Zeit zu schiitzen. Er kann von 0 bis 360 Minuten

eingestellt werden.

Automatische Ausschaltung

Legen Sie fest, ob die automatische Ausschaltfunktion aktiviert oder deaktiviert werden soll und wie lange die
automatische Ausschaltung dauern soll. Wenn sich die Fernsteuerung eine bestimmte Zeit lang im Standby-Modus
befindet und die eingestellte Zeit fir die automatische Ausschaltung erreicht wird, schaltet sich die Fernsteuerung
automatisch aus, um eine Uberentladung der Batterie zu vermeiden. Sie kénnen die Zeit fiir die automatische

Ausschaltung auf bis zu 1 Stunde einstellen.
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4.3 Kniippel-Einstellung

Diese Fernsteuerung verfiigt (iber vier verschiedene Kniippel-Modus. Sie  [LEEEUSY 'NYntl 8.0V (I

kénnen den  gewiinschten  Kniippel-Modus  entsprechend  Ihren [LlUsEIRIELIE

Nutzungsgewohnheiten einstellen. Das System ist standardmaRig auf Modus 2 librierung

eingestellt. Das Umschalten zwischen Modus 2/4 und Modus 1/3 fihrt dazu, i

dass die Gashebelposition vertauscht wird, z. B. wenn der Gashebel von nicht CHé4 BE) |CH1
Ruder J)/Querrude

zuriick zur Mitte auf zurlick zur Mitte geschaltet wird; in diesem Fall muss der

Benutzer die Maschine immer noch zerlegen und die Kniippelposition

Gas Hohenr ude

einstellen, um den Moduswechsel abzuschliel3en.
Anleitung zum Andern des T12D Kniippel-Modus:
https://www.youtube.com/watch?v=diCzEsvhSdk&Ilist=PLVsKtWOHV5zbScweQ5bZi94j1vknOpY_e&index=11

Wenn der Kniippel des T12D bei der Riickkehr in die Mittelstellung nicht korrekt zentriert ist oder wenn die
Ruderabweichung zu groR ist, muss der Knlippel wie folgt kalibriert werden:
1. Bewegen Sie den Cursor auf Kalibrierung und driicken Sie die Push-Taste zur Bestatigung;

Mode|_01 NVl 8. 0V [

Kniippe| Modus

librierung

CH4 € w CH1
Ruder \ M! Quer rude

CH3
Hoéhenrude

2. Folgen Sie den Anweisungen, um den linken und rechten Knilippel in die mittlere Position zu bringen und driicken Sie

die Push-Taste zur Bestatigung;

Mode|_01 INTll 8. 0V [T}

Bitte bewegen sie den
Besnden

Knippel in die mittlere

3. Die Fernsteuerung fordert Sie auf, den Knippel auf den maximalen/minimalen Weg zu stellen;

Mode|_01 NVl 8. OV [T
Bitte bewegen sie den

. 3 ; Beenden
Kntppel in die mittlere
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Sie kdnnen den linken und rechten Kniippel in die untere rechte, obere rechte, obere linke bzw. untere linke Ecke

bewegen, wie in der Abbildung unten gezeigt:

ST TR @

VR @ D e

@

ERr

L

Drehen Sie jeden der vier Knopf, VRA, VRB, VRC und VRD, im Uhrzeigersinn nach unten und dann gegen den

Uhrzeigersinn nach unten, wie in der Abbildung unten gezeigt:

4. Nachdem Sie die oben genannten Schritte durchgefiihrt haben, driicken Sie die Push-Taste zur Bestatigung und die

Kalibrierung ist abgeschlossen.

4.4 Trainer-Funktion

Steuerschalter: Zum Ein- und Ausschalten des PPM-Signaleingangs [[REAMK INT.1l 8.0V [}
und -ausgangs, die wahlbaren Schalter sind SWA, SWB, SWC und SWD. [fS¥as

NULL bedeutet keine Schaltersteuerung. Schalter Zustand

Zustand: Modus Coach Mode v

Deaktivieren: Die Funktion ist nicht aktiviert.

Min. PWM 500 PWR
ittlere PV [NETOREEE cH1 v NULL
Max. PWM 1500

wird, kann es den gemischten Steuereingang wahlen, um das Modell gleichzeitig mit dem Schiiler zu steuern, was

Ein/Aus: Die Funktion ist ein- oder ausgeschaltet.
Modus:

Gemischter Steuereingang: Wenn das T12D als Trainer verwendet

normalerweise fir den Headchase-Eingang verwendet wird.
Trainer-Modus: Wenn das T12D als Trainer verwendet wird, kann es den Trainer-Modus wahlen und das Modell

abwechselnd mit dem Schiler steuern.
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Schiilermodus: T12D kann den Schiilermodus wahlen, wenn es als Schiiler verwendet wird.

Power: Diese Option kann eingestellt werden, wenn die T12D als Trainer verwendet wird und ein drahtloses
RadiolLink-Trainerkabel verwendet wird. Das Einschalten bedeutet, dass der Typ-C-Anschluss des T12D den
Trainingsempfanger mit Strom versorgen kann; das Ausschalten bedeutet, dass der Typ-C-Anschluss keinen Strom liefert.
(Hinweis: Nur der T12D-Trainer mit Hardware V1.0.2 oder hoher unterstiitzt das kabellose RadiolLink-Trainerkabel. Bitte
gehen Sie ins Hauptmenii — Fernsteuerungseinstellungen — Uber, um die Hardwareversion des aktuellen Fernsteuerungs
zu prifen.)

CH1-Eingang: Wenn die T12D als Trainer verwendet wird und die Trainerfunktion eingeschaltet ist, kann sie
automatisch den PPM-Wert von Kanal 1 des Schiilerflugzeugrs erkennen, der zur Uberpriifung des PPM-Eingangswertes
des Schiilerflugzeugs verwendet werden kann. Durch Umschalten den Knippel von Kanal 1 des Schilerflugzeugs
konnen Sie die PPM Min/PPM Neutral/PPM Max der aktuellen Schnittstelle entsprechend dem angezeigten
CH1-Eingangswert einstellen, um das T12D mit anderen Headchase oder Trainingsgeraten kompatibel zu machen.

PPM Min/PPM Neutral/PPM Max: Dient zur Einstellung der Impulsbreite des PPM-Eingangs und -Ausgangs. Wenn
die PPM-Neutral- sowie die Max- und Min-Werte aufgrund von Kompatibilitdtsproblemen der einzelnen Headchaser
oder Trainergerate nicht Gbereinstimmen, kénnen Sie hier die PPM-Neutral- sowie die Max- und Min-Werte andern.

Hinweis: Es gibt 2 Mdoglichkeiten, die Trainer-Funktion mit dem T12D zu nutzen, namlich das kabelgebundene
Trainer-Kabel und das drahtlose Trainer-Kabel von Radiolink. Fiir den spezifischen Anschluss und die Verwendung,

beziehen Sie sich bitte auf die Radiolink offizielle Website Link: https://www.radiolink.com/newsinfo/955662.html

4.5 Uhren

Uhren-Anzeige und Steuerungseinstellungen. Die T12D verfligt Gber 2 Uhren, die unabhdngig voneinander und auf

dieselbe Weise eingestellt werden kénnen.

Uhren

Zeitmessungsart: Sie kénnen zwischen ,Positive Zeit“ und ,Countdown | INY.ll 8. 0V [1mmp
Zeit” wahlen. <128

Positive Zeit: Start bei 0. 00800300

ALARM 3 00 |

Countdown Zeit: Riickwartszahlen ab der eingestellten Zeit.

ON/OFF NULL v
RESET NULL v
ALARM

Standardeinstellung ist 5 Minuten und 0 Sekunden, die je nach Bedarf VIBRATION

Alarmzeit: Alarmdauer, wenn die Zeitmessung die hier eingestellte Zeit

erreicht, beginnt die Fernsteuerung einen Alarm zu senden, die

eingestellt werden kann.

Start/Stopp: Der Schalter zum Starten und Stoppen der Zeitmessung, die wéhlbaren Schalter sind SWA, SWB, SWC
und SWD.

Reset: Zum Zuriicksetzen der Zeitmessung. Wenn die Zeitmessung begonnen hat, driicken Sie diese Reset-Taste 1
Mal, die Zeitmessung wird wieder gestartet; wenn die Zeitmessung gestoppt wurde, driicken Sie die Reset-Taste 1 Mal,
die Zeitmessung wird zuriickgesetzt, d.h. sie wird auf die zuvor eingestellte Alarmzeit zuriickgesetzt.

Hinweis: Jedes Mal, wenn die Zeitmessung beendet ist, miissen Sie die Reset-Taste 1 Mal driicken, um die
Zeitmessung zuriickzusetzen, und dann kdnnen Sie die ndchste Zeitmessung starten.

Alarm:

Verboten: Zeitliberschreitung, keine Alarmmeldung;
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Ein: Zeitlberschreitung, die Fernsteuerung gibt einen Piep-Piep-Piep-Alarmton aus.
Vibration:
Verboten: Zeitliberschreitung, keine Vibrationsaufforderung;

Ein: ZeitUberschreitung, die Fernsteuerung vibriert.

Uhren

Kann unter Bezugnahme auf Uhren 1 eingestellt werden.

4. 6 Schalter-Einstel lungen

Schalter-EinsteIIungen

Mode!_01 NTall 8.0V [
Schalter Einstellungen N 12 »

Mit dieser Funktion kann der Schalter fiir den zweiten Gang als Schalter
fir den dritten Gang oder der Schalter fir den dritten Gang als Schalter fir

den zweiten Gang verwendet werden. Wenn der physische Schalter ersetzt Typ

MW 3P0S ¥
NI 3P0S ¥

N[ 3P0S ¥

SV 2P0S ¥

wird, kann er mit dieser Funktion auf den entsprechenden Schaltertyp
eingestellt werden.

Wenn z. B. der Schalter SWD fiir den zweiten Gang auf den dritten

Gang eingestellt ist und der Handschalter SWD in die mittlere Position
gebracht wird, ist dies der mittlere Gang, SWD_MID; wenn der Schalter SWC

fir den dritten Gang auf den zweiten Gang eingestellt ist, ist der mittlere Gang SWC_MID nicht wirksam.

Schalter-EinsteIIungen
Erkennung: Kann ein- oder ausgeschaltet werden. Das Symbol mit dem [TEEAEGH INY,l 8.0V [
weifen Punkt auf der linken Seite bedeutet, dass diese Funktion IS PeS-FTeway e M2 »

ausgeschaltet ist, das Symbol mit dem weiBen Punkt auf der rechten Seite Selbstsche @

bedeutet, dass sie eingeschaltet ist. SWA
SWA, SWB, SWC und SWD kénnen auf UP/MIDDLE/DOWN eingestellt U

werden. SWC

Wenn Sie SWA, SWB, SWC und SWD beim Einschalten der MM UP v

Fernsteuerung in eine bestimmte Position bringen missen (z. B.
UP/MIDDLE/DOWN), kann die Erkennungsfunktion aktiviert werden; die Standard-Einstellung der Erkennungsfunktion
ist ausgeschaltet.

Beispiel: Schalten Sie die Erkennungsfunktion ein, stellen Sie hier SWA auf DOWN, wenn die Fernsteuerung das nachste
Mal eingeschaltet wird, wenn SWA nicht in der unteren Position ist, wird die Fernsteuerungsschnittstelle die Meldung
»SWA ist nicht in der eingestellten Position (wie untes Bild), bitte wahlen Sie ,J ‘, zu diesem Zeitpunkt wahlen Sie bitte

SWA in der unteren Position, die Warnung wird aufgehoben.
NTatl 8. 0V [}

SWA is not in the set position.

Press §

OVERLOOK




4.7 Start-Einstellungen

Mit dieser Einstellung kdnnen Sie die Boot-Animation aktivieren oder [UdCIMU 'NYeall 8.0V [}
deaktivieren. Starteinstel lungen

Start Animation @

4.8 Themen-Einstellungen

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Themenfarbe, die Hintergrundfarbe, die Schriftfarbe und die Kastenfarbe

festlegen. Alle Farben kénnen angepasst werden.

Mode!_01 "NVl 8.0V (I
Schalter Einstellungen o 22

Mode!_01 NYatl 8. 0V [
Schalter Einstellungen 412 B

Schaltet r Einstel lung D

Schaltet

alter Einstel lungen :
alter Einstel lungen E

alter Einstel lungen E
alter Einstellungen

Schalter
Schalter
Schalter
Schaltet

4.9 Uber

Diese Schnittstelle zeigt die Radiolink-Website, die Hardware- und Softwareversion sowie das Geratemodell an.

Systemeinstellungen zuriicksetzen

Ill

Sie kdnnen alle Spezifikationen im Men ,,Systemeinstellungen” mit Ausnahme der ,,Sprachauswahl” zuriicksetzen.
Klicken Sie auf ,Systemeinstellungen zuriicksetzen”. Auf dem Bildschirm erscheint die Frage ,,Md&chten Sie das
aktuelle Modell zuriicksetzen?”. Wahlen Sie ,Yes” und driicken Sie die Push-Taste zur Bestdtigung, um die

Systemeinstellungen zuriickzusetzen.

'NYeall 8. OV [0}

Model_01 INToall 8. 0V [

About us
www. radiol ink. com
Hardware versions V1.0
Software versions y1. 0.1
Mochten Sie das aktuelle
Model |l zuriicksetzen?

YES B NO |

Gerdtename T12D

t der Systemeinstel lung

‘ Werksreset \

Werksreset

Alle Parameter der Fernsteuerung konnen zurlickgesetzt werden, o -
einschlieBlich der Systemeinstellungsparameter und aller Modelldaten. Die Funktion Werksreset

Hinweis: _ setzt die

Systemeinstel lungsparameter

Wenn Sie nur die aktuellen Modellparameter [6schen mdchten, kdnnen und alle Model Idaten zuriick.
. . . Dieser Vorgang dauert 1
Sie das Modell in der Benutzeroberflache unter Hinote MGchtan Sialdie
,Fernsteuerungseinstellungen - Modellverwaltung” zuriicksetzen. Ein Werkseinstel lungen
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Werksreset 16scht alle Modelldaten, und diese kdnnen nach dem Léschen nicht wiederhergestellt werden. Verwenden
Sie diese Funktion daher mit Vorsicht!
Klicken Sie auf ,Werksreset”. Es erscheint eine Abfrage, ob Sie die Werksreset méchten, wahlen Sie ,Yes” und

driicken Sie zur Bestatigung die Push-Taste, warten Sie etwa eine Minute, dann kdnnen Sie die Systemeinstellungen

zuriicksetzen.
Kapitel 5 Empfangereinstellungen
In diesem Abschnitt werden alle Funktionen der Empfangereinstellungen Nodel _01 "“Taatl 8. 0V [

im [Hauptmenii] der Fernsteuerung beschrieben, einschlieRlich RF-Protokolle, |tiAiR

Sub-ID-Funktionen, Sensoreinstellungen, und Failsafe. RF Einstellungen
Sensor |

Failsafe

5.1 RF-Protokoll

Modulauswahl: Es kann zwischen eingebautem und externem Modul

gewahlt werden.
(1) Wenn die Fernsteuerung nicht an ein externes Modul angeschlossen ist, ist ,Modulauswahl” intern, und wenn
intern ausgewahlt ist, wird IN neben der Signalstarke-Anzeige in der Taskleiste der Fernsteuerung angezeigt.

Mode|_01 B '"Tals.ov

RF Einstel lungen

swah| Modu

MM FHSS V2. 1¥

chwindigke
sub—ID-SCH @ arunternehr m

ction FHSS V2 based on the additi

Protokoll: Das Protokoll des Empfangers. FHSS V1, FHSS V2 und FHSS V2.1 sind verfiigbar.

Reaktionsgeschwindigkeit: Die Reaktionsgeschwindigkeit des Servos. Sie kénnen 14ms, 4ms oder 3ms wahlen.
14ms ist die analoge Servo-Ansprechgeschwindigkeit, 4ms und 3ms sind die digitale Servo-Ansprechgeschwindigkeit.
Wenn Sie ein digitales Servo verwenden und eine Reaktionsgeschwindigkeit von 4ms oder 3ms wahlen miussen,
Uberprifen Sie bitte, ob der von Ihnen verwendete Empfanger ein digitales Servo unterstitzt.

In der folgenden Tabelle finden Sie die Unterschiede zwischen den Empfangerprotokollen und den

Reaktionsgeschwindigkeiten:

Protokolle | Auflosung des Servo-Reaktionsgeschwindigkeit | Anzahl Unterstiitzte Empfangermodelle
PWM-Ausgangs der
Kanile
FHSS V1 2048 14ms 8 Alle Empfanger kompatibel mit T12D

R16F, R12F, R8FGH, R8FG Version
V2.1, R4FGM Version V2.1 und
FHSS V2 4096 Wahlbar 3 ms, 4 msoder 14 ms | 8 R8FG- und RAFGM-Empfanger mit
einem Fabrikdatum von 2023/4/26

und spater.
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FHSS V2.1 | 4096 Wahlbar 3 ms, 4 ms oder 14 ms 16

R16F. R12F

Bemerkungen:

1. Die PWM-Ausgangsauflésung der Protokolle FHSS V2 und FHSS V2.1 ist hoher als die der FHSS V1-Protokolle, so dass

Sie ein feineres Handgefiihl bei der Steuerung erhalten.

2. Da die Protokolle FHSS V1 und FHSS V2 8 Kanale unterstiitzen, hat der Empfanger bei Verwendung von R16F und

R12F nur 1-8 Kanale zur Verfligung, wenn das Empfiangerprotokoll auf der Fernsteuerung auf FHSS V1 und FHSS V2

eingestellt ist.

Nach dem Umschalten der Protokolle miissen der Empfanger und die Fernsteuerung neu kodiert werden.

(2) Wenn die Fernsteuerung an ein externes Modul angeschlossen ist, wahlen Sie extern unter ,,Modulauswahl”.

Wenn extern ausgewahlt ist, wird EX neben der Signalsdule in der oberen Taskleiste der Fernsteuerung angezeigt, und

die Einstellungsparameter des externen Moduls auf der aktuellen Schnittstelle angezeigt, z. B. Protokoll, Baudrate usw.

Hinweis: Wenn das externe Modul ausgewahlt ist, kann der Radiolink-Empfanger kein Code-Kopplung mit dem

T12D durchfiihren.
Model_01 a

RF Einstel lungen

Auswahl Mo

Protokol| =My e

Baudrate

Nur Module mit CRSF Protokol |

werden unterstitzt, wie z.B. TBS

&Yt 8. 0V (1

Protokoll: ELRS und CRSF V2 sind optional. Bei Verwendung unterschiedlicher Module werden unterschiedliche

Protokolle ausgewahilt.

Baudrate: 400K, 921K und 1,87M sind optional. 400K kann gewahlt werden, wenn das Datenverhaltnis 50~250Hz

betragt, 921K, wenn das Datenverhaltnis 500Hz betrdgt und 1,87M, wenn das Datenverhaltnis 1000Hz betragt.

Wenn T12D mit einem ELRS-Modul und einem ELRS-Empfinger arbeitet, wie wird der Empfanger an das Modul

gebunden?

1. Installieren Sie das externe Modul auf T12D. Schalten Sie T12D und den
Empfanger ein (Der Empfanger kann an den TELEM-Anschluss des
Flugsteuerungs angeschlossen werden. Versorgen Sie den Flugsteuerung mit
Strom, um den Empfanger einzuschalten.).

2. Die T12D-Fernsteuerung in das Meni -> Empfangereinstellungen ->
RF-Protokoll, andern Sie die Modulauswahl auf extern.

3. Wahlen Sie das Protokoll und die Baudrate, die dem Modul entsprechen
(siehe Handbuch des verwendeten Moduls).Geben Sie dann Parameter ein.

4. Warten Sie, bis die Fernsteuerung die Parameter des Moduls gelesen hat.
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Model_01 Y 8.0V [mm

Pkt Rate (RS
T Ratio RS

X Pover (RS
Bind RS
(T - v
firmare (T

Die Fernsteuerung liest die Parameter des Moduls.
(Hinweis: Wenn T12D nicht mit einem externen Modul verbunden ist oder die Verbindung fehlschlagt, bleibt es in der

aktuellen Schnittstelle, driicken Sie lange die End-Taste, um die aktuelle Schnittstelle zu verlassen).

Nodel_01

Pkt Rate

TLH Ratio ([INEG v
X Pover ([N EEES
Bind
WIFI
firmware

Parameter erfolgreich gelesen.
(Hinweis: Wenn das Modul und der Empfanger nicht kodiert sind, erscheint keine Signalsdule in der oberen rechten

Ecke der Fernsteuerung)

5. Der Empfanger schaltet sich dreimal aus und wieder ein, um in den Codeabgleichmodus zu gelangen (die LED des
Empfangers blinkt zweimal).
6. Wahlen Sie Code->BEGINN (Standard ist CANCEL) in der aktuellen Schnittstelle der Fernsteuerung und beginnen Sie

mit der Codierung.
Model 01 BY 8 oV [

Pkt Rate

TLW Ratio [Keli v
TX Power _
Bind
WIF]
firmware

7. Nach erfolgreichem Code-Kopplung erscheint die Signalsdule in der oberen rechten Ecke der Fernsteuerung, und die
LED des Moduls leuchtet immer.

Mode|_01 B 5Tl 8 ov [mm

RF Einstel lungen

Auswahl Mo

Protokol| [aliS b1

Baudrate

Nur Module mit CRSF Protokol |
werden unterstitzt, wie z.B. TBS
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8. Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6, wenn die Code-Kopplung fehlschlagt.

5.2 Sub-ID-Funktion

Die Fernsteuerung kann mit N Empfiangern kodiert werden. Wenn die [T D1 @ Tl 8 ov [m

T12D erfolgreich mit mehreren Empfangern gekoppelt wurde, schalten Sie die

RF Einstel lungen

T12D und alle Gerite, die erfolgreich kodiert wurden, gleichzeitig ein.Es gibt [PSEIMI
zwei Moglichkeiten, diese Gerate zu verwenden: NI FHSS V2. 1w

1. Ohne die Sub-ID-Funktion kann die T12D mehrere Gerite gleichzeitig [KAREHELCIR:
steuern. —ID-SCHAL ®&ernehmens m

2. Mit der Sub-ID-Funktion kann die T12D die angegebenen Gerate tion of the nest boat function F

entsprechend der gewahlten Sub-ID steuern. Die T12D hat 16 Satze von

Sub-ID-Funktionen, jede ID entspricht einem Empfanger. Stellen Sie die Sub-IDs im Voraus ein, und wenn alle Gerate
eingeschaltet sind, kdnnen Sie eines von ihnen {iber die Sub-ID-Funktion steuern, wahrend sich alle anderen Gerate im
Standby-Modus befinden.

Wenn Sie z.B. die T12D mit einem Anhdnger und einem Trolley verwenden, die beide codiert und eingeschaltet
sind, verwenden Sie zuerst die T12D, um den Trolley zu steuern, damit er zur Zugschaufel des Anhangers fahrt, und

andern Sie dann die Empfanger-ID am Anhanger, um das Trolley zuriick zum Ziel zu ziehen.

Sub-ID-Einstellungsmethode:

1. Schalten Sie den Sub-ID-Schalter ein, stellen Sie die entsprechende Sub-ID-Nummer entsprechend der Nummer
Ihres Modells ein und vervollstandigen Sie den Pairing-Code und andere Parameter des Empfangers und der T12D auf
dem entsprechenden Gerit.

2.Nachdem Sie die Sub-ID-Nummer eingestellt haben, erscheint die Sub-ID-Kennzeichnung (z. B. IDO1) in der
Statusanzeigespalte auf der Hauptschnittstelle der Fernsteuerung.

Hinweis: Wenn Sie einen zweiteiligen oder dreiteiligen Schalter zum Umschalten der Sub-ID-Nummer verwenden
mochten, lesen Sie bitte Abschnitt 3.3 Bedingte Funktion.

T12D Einstellung Sub-ID Funktion Video:
https://www.youtube.com/watch?v=_I68EFqkm7Q&list=PLVsKtWOHV5zbScweQ5bZi94j1vknOpY_e&index=5

5.3 Sensoreinstellungen

Die Sensoreinstellungen dienen hauptsachlich dazu, Alarme fir RSSI, _ ID_1
Empfangerspannung und externe Batteriespannung einzustellen.

Alarmintervall: Wenn der RSSI-Wert, die Empfangerspannung oder die
externe Batteriespannung den eingestellten Alarmwert erreicht, sendet die
Fernsteuerung ein Erinnerungsintervall fiir den Alarm. StandardmaRig 10 [YPYeNa Tttt T e
Sekunden Alarmerinnerung, kann individuell angepasst werden. rt Empfangerspannung

. A | i S g
RSSI-Alarm: Kann ein- oder ausgeschaltet werden. Das Symbol mit arm ex pannun

Wert ext. Spannung

dem weiBen Punkt auf der linken Seite bedeutet, dass diese Funktion

ausgeschaltet ist, das Symbol mit dem weien Punkt auf der rechten Seite bedeutet, dass sie eingeschaltet ist.
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RSSI-Alarmwert: Wenn der RSSI-Signalstarkewert des Empfangers grolRer als der eingestellte RSSI-Alarmwert ist,
sendet die Fernsteuerung eine Alarmerinnerung, der Hoéchstwert kann auf -100dbm eingestellt werden, die
Standardwert ist -80dbm, der spezifische eingestellte Wert kann durch die Fernsteuerung und den
Empfanger-Feldabstandstest ermittelt werden.

Empfangerspannungsalarm: Kann ein- oder ausgeschaltet werden. Das Symbol mit dem weilen Punkt auf der
linken Seite bedeutet, dass diese Funktion ausgeschaltet ist, das Symbol mit dem weillen Punkt auf der rechten Seite
bedeutet, dass sie eingeschaltet ist.

Empfangerspannungsalarmwert: Wenn die Empfangerspannung den eingestellten Empfangerspannungsalarmwert
erreicht, sendet die Fernsteuerung eine Alarmerinnerung, der Mindestwert kann auf 3 V, der Hochstwert auf 12 V
eingestellt werden, der Standardwert ist 4,2 V, der spezifische Einstellwert kann je nach Bedarf der Gerateverwendung
angepasst werden.

Externer Batteriespannungsalarm: Diese Funktion kann ein- oder ausgeschaltet werden. Das Symbol mit dem
weiBen Punkt auf der linken Seite zeigt an, dass die Funktion ausgeschaltet ist, und das Symbol mit dem weien Punkt
auf der rechten Seite zeigt an, dass sie eingeschaltet ist.

Externer Batteriespannungsalarmwert: Wenn die externe Batteriespannung den eingestellten externen
Batteriespannungsalarmwert erreicht, sendet die Fernsteuerung eine Alarmerinnerung, der Mindestwert kann auf 3 V,
der Hochstwert auf 60 V eingestellt werden, die Standardeinstellung ist 6,6 V, der spezifische Einstellwert kann je nach

Bedarf der Gerdteverwendung angepasst werden.

Hinweis :

1. Um die externe Batteriespannungsalarmfunktion zu nutzen, stellen Sie sicher, dass der Empfanger die
Rickkehrfunktion der externen Batteriespannung unterstiitzt, da sie sonst nicht funktioniert.

2. Wenn Sie die Alarmfunktion aktivieren mdchten, priifen Sie bitte, ob der Alarmton oder die Vibration im

Systemeinstellungsmeni eingeschaltet sind.

5.4 Failsafe
Die Failsafe-Funktion ist eine wichtige Sicherheitseinstellung, die dazu [T ID_1 N1l 8.0V [

dient, das Modell vor Verlusten zu schiitzen oder das Ausmafd der Verluste zu [*SiET
verringern, wenn der Empfanger die Kontrolle tGber das Signal verliert, und kann [t CHY

, , R . , o CH2 CH10
auch einen gewissen Schutz fiir die Sicherheit des Personals bieten. Mit dieser CH3 CH11
Funktion kénnen Sie den Ausgangswert jedes Kanals einstellen, der ausgefiihrt g:‘; CH12

0%

werden soll, wenn der Empfanger auRer Kontrolle geraten ist. Die [ 0%

CH7
Standardeinstellung ist 0 % fiir alle Kandle und kann je nach den Anforderungen CHB

der Gerateverwendung angepasst werden.
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Kapitel 6 T12D Firmware Upgrade

Sie kénnen die Funktion der Fernsteuerung erhéhen oder optimieren, indem Sie die Firmware der Fernsteuerung

aktualisieren. Bitte besuchen Sie unsere Website www.radiolink.com, um die neueste Firmware zu erhalten.

Die Firmware-Upgrade Methode ist wie folgt:
1) Firmware herunterladen
>Laden Sie die neueste Firmware im Mac-Format von der Radiolink-Website:

https://www.radiolink.com/t12d_firmwares herunter;

MH_T12D.mac

2) Fernsteuerung vorbereiten:
> Schlieflen Sie die Batterie an T12D an. Schalten Sie die Fernsteuerung aus;
> Driicken Sie die Tasten fiir die Querrudertrimmung und die Seitentrimmung in die Mitte, driicken Sie

gleichzeitig lange auf die Einschalttaste der Fernsteuerung, die Fernsteuerung wird durch einen Piep ausgeldst;

3) USB-Modus aktivieren
>Die folgende BOOT-MODUS-Schnittstelle erscheint auf der Fernsteuerung, wahlen Sie ,USB-MODUS” und
bestatigen Sie die Pushtaste;
>Die folgende USB-MODUS-Schnittstelle wird auf dem Bildschirm angezeigt und zeigt an, dass der USB-Modus

aktiviert wurde. Der Computer erinnert Sie auSerdem daran, dass ein USB-Laufwerk eingesteckt ist;

BOOT MODE USB MODE
Model backups and system Press the END key
upgrades can be performed to exit USB mode.

in the current mode.
Press and hold the
power button to exit.

WSBMODE  Upgrade
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4) Kopieren der Firmware
>Der Computer zeigt den Wechseldatentriager der T12D an. Offnen Sie den Datentréger, es gibt einen Ordner
mit der Firmware;

>Kopieren Sie die von der Radiolink-Website heruntergeladene Firmware in den Firmware-Ordner;

SR

Firmware

. model
|| model_1.bin
| | medel_2.bin

| | medel_3.bin

5) Upgrade-Modus aktivieren

>Nachdem die Firmware-Kopie abgeschlossen ist, driicken Sie kurz die Ende-Taste, um den USB-Modus zu
verlassen;

>Die folgende BOOT-MODUS-Oberflache wird auf dem Bildschirm angezeigt. Wahlen Sie ,,Upgrade” und driicken

Sie zur Bestatigung die Push-Taste;

BOOT MODE

USB MODE

Press the END key
to exit USB mode.

Model backups and system
upgrades can be performed

in the current mode.
Press and hold the
power button to exit.

USBMODE  [UpEFadeN

6) Firmware aktualisieren
>Die folgende Upgrade-Modus-Schnittstelle wird auf dem Bildschirm angezeigt und zeigt an, dass der
Upgrade-Modus aktiviert wurde. Wahlen Sie ,,JA” und driicken Sie zur Bestatigung die Pushtaste;
>Die Fernsteuerung beginnt mit der Aktualisierung der Firmware und der Prozentsatz der Schnittstelle zeigt den

Fortschritt der Firmware-Aktualisierung an;

Upgrade MODE Upgrade MODE
Firmware has been detected
Name: MH_T12D.mac
Versions: V1.0.0

Do you want to u pgrade?
- o

YES NO

7) Firmware-Upgrade erfolgreich: Wenn ,Firmware-Upgrade erfolgreich auf dem Bildschirm erscheint, war das

Upgrade erfolgreich;
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Upgrade MODE

Press the END key to exit.

8) Upgrade-Modus beenden
>Driicken Sie kurz die Ende-Taste, um den Upgrade-Modus zu beenden;
>Dricken Sie lange die Einschalttaste, um die Fernsteuerung normal zu verwenden. Sie kdnnen die aktuelle
Firmware-Version im Meni Einstellungen der Fernsteuerung - Info Uberprifen, um zu bestatigen, dass das

Firmware-Upgrade erfolgreich durchgefiihrt wurde.

Model 01 ID_1 INYall 8.0V Iy Model 01 INTall 8.0V

About us
www. radiol ink. com
Hardware versions V1.0

Software versions yi. 0.1

Sendereinstel lungen

Model | ichaltereinstel lung
Systemeinstel lunge Start Einstellunge

Kniippelmodus  Themen Einstellungen

Gerdtename T12D \
Trainer | | Uber

Uhren

t der Systemeinstel lung

Werksreset
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